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Motor control device hybrid motor starter with revers-
ing function

You will find further information in the corresponding documentation of the

[1‘ respective product at www.rittal.com.

1. Safety regulations/installation notes

* When working on the device, observe the national safety and accident preven-
tion regulations.

* Disregarding these safety regulations may result in death, serious personal in-
jury or damage to equipment.

* Keep the product documentation in a safe place.

* If you use the "Automatic RESET" operating mode, the drive is switched on
again after the cooling time has ended if a control signal is still present. The
cooling time is 20 minutes.

 |Install the device according to the instructions in the installation instructions.
Access to circuits within the device is not permitted.

¢ The device must not be opened or modified. Do not repair the device yourself,
replace it with an equivalent device. Repairs may only be carried out by the
manufacturer. The manufacturer is not liable for damage resulting from viola-
tion.

¢ You will find the safety-relevant data in this documentation and the certificates.

* The device performs diagnostics of the functions when the drive is switched on
or has been switched off. In addition, an electrically skilled person or a special-
ist who is well acquainted with the relevant standards can conduct the "Motor
protection” safety function test. For this test, the drive must be operated with re-
verse or forward running, and the current flow in one conductor must be inter-
rupted (e.g. by removing the fuse in the L1 or L3 phase). The motor control
device then switches off the drive within 1.5...2 s. The LEDs for reverse or for-
ward running go out, the ERR LED lights up, and the reply output is set.

* Only use power supply units with safe isolation with SELV / PELV voltage in ac-
cordance with EN 50178/VDE 0160(SELV / PELV). This prevents short circuits
between primary and secondary sides.

Area of application

¢ Thisis a product for environment A (industry). The device can cause unwanted
radio interference if used in Class B environments (household). In this case, the
user may be obligated to take the necessary precautionary measures.

2. Short description

The 3-phase motor control device with reversing function and current monitoring
provides the following functions.

— Forward running

— Reverse running

— Motor overload protection relay

— Short-circuit protection

The amount of cabling required is reduced to a minimum by the internal locking cir-
cuit and the load wiring.

The device can only be used in combination with 3-phase motors.

3. Connection, operating, and display elements ([1])

1 Input: Control supply voltage

2 Reference point for control voltage supply and forward/reverse running
3 Control input: Forward/reverse running

4 Acknowledgment inputs MAN, RES, AUT

5 Acknowledging contacts

6 Potentiometer for nominal current parameterization

7 LED PWR: Control supply voltage

8 LED ERR: error status indicator

9 LED L: Reverse running

10 LED R: Forward running

11 Reset/set button

12 3-phase output voltage

13 Fuse compartment

14 Locking latch

15 Keyway for attachment to a RiLine Compact board
16 Contact springs for 3-phase input voltage

4. Connection notes
WARNING: Danger to life by electric shock!
Never perform work on the device when voltage is present.
4.1 Assembly (3])
¢ Snap the motor control device onto the RiLine Compact board.
Connection to the 3-phase grid is established automatically via the integrated
device contacts.
The device must be mounted vertically.
Removing the coding tab to turn the device is not permitted.
4.2 Mains connection and line protection
* When connecting the 3-phase RiLine Compact board, it is essential to observe
the phase relation. ([3])
* The control supply voltage and control voltage inputs must be operated with
power supply modules according to IEC 61131-2 (max. 5 % residual ripple).
* Inorderto avoid inductive or capacitive coupling of noise emissions where long
control wires are used, we recommend the use of shielded conductors.
NOTE: Electrical safety
@ Only connect conductors with the same conductor cross section to a termi-
nal point.

5. Function

5.1 Status and diagnostics indicators
The device visualizes the operating statuses with a total of four LEDs.
After applying the control supply voltage, all LEDs light up once as an LED test.

5.2 Diagnostic function

Various diagnostic functions enable the motor control device to detect many inter-
nal errors and also external errors (errors in the periphery).

If an error is detected, the device is switched to the safe shutdown state.

You cannot acknowledge internal errors. These are stored in the device. A device
replacement is necessary.

In case of external errors, an error acknowledgment is required to exit the safe
shutdown state.

In case of a message, the power path remains switched on; an acknowledgement
is not required.

The flashing PWR LED indicates a message.

Explanation: A = LED switched off / E = LED on continuously / B = LED flashes ca.
2 Hz (50:50) / Aut = automatic / Man = manual / Nm = not possible

Motorsteuergerét Hybrid-Motorstarter mit Wendefunk-
tion
Weitere Informationen finden Sie in der zugehérigen Dokumentation des je-
weiligen Artikels unter www.rittal.com.

1. Sicherheitsbestimmungen / Errichtungshinweise

* Beachten Sie bei allen Arbeiten am Gerat die nationalen Sicherheits- und Un-
fallverhltungsvorschriften.

* Werden die Sicherheitsvorschriften nicht beachtet, kann Tod, schwere Kérper-
verletzung oder hoher Sachschaden die Folge sein.

* Bewahren Sie die Produktdokumentation auf.

* Wenn Sie die Betriebsart "automatischer RESET" verwenden, wird der Antrieb
nach Ablauf der Abkihlzeit - sofern noch ein Ansteuersignal vorliegt - wieder
eingeschaltet. Die Abkuhlzeit betragt 20 Minuten.

* Bauen Sie das Gerat geméaf den in der Einbauanweisung beschriebenen An-
weisungen ein. Ein Zugriff auf die Stromkreise im Inneren des Geréts ist nicht

Status Description PWR |[ERR |L |[R|9 |9 |Er-
Gree |Red |Yel- |6 |5 |ror
n low |9 [9 |ac-
7 |6 |kno
wl-
edg-
ment
OFF Supply voltage not pres- | A A A |A|O |1 |-
ent
Ready to oper- | Supply voltage present |E A A |A[O0 |1 |-
ate
Drive switched | Reverse running (L) E A E |[A|O |1 |-
on Forward running (R) E A A |E|0 |1 |-
Internal error Internal device error - E E A A1 |0 [Nm
device replacement
required
External error Motor protection function: The motor current
in controller or I/ | is higher than the motor nominal current speci-
O devices fication: cooling time running (20 minutes), trig-
(maintenance | gerclass 10 A
requirement) Error during reverse run- | E B E [A[1 [0 |Aut
ning
Error during forward run- | E B A |E|[1 |0 |Aut
ning
After 2 minutes, “L” or “R” flashes: manual re-
set is possible
Error during reverse run- | E B B [A|1 |0 |Man
ning
Error during forward run- | E B A |B|1 |0 |Man
ning
Error when restoring |E B B |[B|1 |0 |[Man
the system state: Man-
ual acknowledgment
possible after 2 min.
Symmetry: The two mo- | E B A |A|1 |0 [Man
tor currents deviate from
each other by more than
33 %.
Blocking: The max. measurable motor current
is exceeded for more than 2 s.
Error during reverse run- | E B B [A|1 |0 |Man
ning
Error during forward run- | E B A |B|1 |0 |Man
ning
Message (pow- | Message with pending control signal:
er path remains |- 2 or more phases are missing
switched on) - No motor connected
- Motor current in at least two phases > 2 s be-
low the minimum current value that can be set
Message during reverse | B B E [A|1 |0 |Aut
running
Message during forward | B B A |E|1 |0 [Aut
running

zugel .

« Offnen oder Verandern des Gerats ist nicht zulassig. Reparieren Sie das Gerat
nicht selbst, sondern ersetzen Sie es durch ein gleichwertiges Gerét. Repara-
turen diirfen nur vom Hersteller vorgenommen werden. Der Hersteller haftet
nicht fir Schaden aus Zuwiderhandlung.

* Die sicherheitstechnischen Daten kénnen Sie dieser Dokumentation und den
Zertifikaten entnehmen.

* Das Gerat fiihrt beim Einschalten des Antriebs, bzw. im abgeschalteten Zu-
stand eine Diagnose der Funktionen durch. Zusatzlich kann eine Elektrofach-
kraft, bzw. eine Fachkraft, die mit den entsprechenden Normen vertraut ist,
eine Prufung der Sicherheitsfunktion "Motorschutz" durchfiihren. Fir diesen
Test muss der Antrieb im Links bzw. Rechtslauf betrieben werden und dabei
der Stromfluss in einem Leiter unterbrochen werden (z. B. durch Entfernen ei-
ner Sicherung in der Phase L1 bzw. L3). Das Motorsteuergerét schaltet dann
den Antrieb innerhalb eines Zeitraums von 1,5...2 s ab. Die LEDs fiir Links-
bzw. Rechtslauf verléschen und die ERR-LED und der Rickmeldeausgang
werden gesetzt.

* Setzen Sie ausschlieBlich Netzteile mit sicherer Trennung mit SELV / PELV-
Spannung nach EN 50178 / VDE 0160 (SELV / PELV) ein. In diesen wird ein
Kurzschluss zwischen Primar- und Sekundérseite ausgeschlossen.

Anwendungsbereich

* Dies ist ein Produkt fiir Umgebung A (Industrie). In Umgebung B (Haushalt)
kann dieses Gerat unerwiinschte Funkstérungen verursachen. In diesem Fall
kann der Anwender verpflichtet sein, angemessene MaBnahmen durchzufiih-
ren.

2. Kurzbeschreibung

Das 3-phasige Motorsteuergerat mit Wendefunktion und Stromiiberwachung stellt
folgende Funktionen bereit.

- Rechtslauf

- Linkslauf

- Motorschutzrelais

- Kurzschlussschutz

Durch die interne Verriegelungsschaltung und Lastverdrahtung wird der Verdrah-
tungsaufwand auf ein Minimum reduziert.

Das Gerét ist nur in Kombination mit 3-phasigen Motoren verwendbar.

W

. Anschluss-, Bedien- und Anzeigeelemente ([1])
Eingang: Steuerspeisespannung
Bezugspunkt fir Steuerspeisespannung sowie Rechts-/Linkslauf
Steuereingang: Rechts-/Linkslauf
Quittierungseingange MAN, RES, AUT
Rickmeldekontakte
Potenziometer zur Nennstromparametrierung
LED PWR: Steuerspeisespannung
LED ERR: Statusanzeige Fehler
9 LED L: Linkslauf
10 LED R: Rechtslauf
11 Reset/Set-Taster
12 3-Phasen-Ausgangsspannung
13 Sicherungsfach
14 Arretierungslasche
15 Flihrungsnase zur Befestigung auf einem RiLine Compact Board
16 Kontaktfedern fiir 3-Phasen-Eingangsspannung

oONOOGARON =

4. Anschlusshinweise

WARNUNG: Lebensgefahr durch Stromschlag!
Arbeiten Sie niemals bei anliegender Spannung am Gerét.

4.1 Montage ([3])

¢ Rasten Sie das Motorsteuergeréat auf das RiLine Compact Board auf.

Die Verbindung zum 3-Phasen-Netz erfolgt automatisch tber die integrierten
Geréatekontakte.

Die Einbaulage des Geréts ist senkrecht.

Das Entfernen der Kodierungslasche zum Drehen des Gerats ist nicht zulédssig.

4.2 Netzanschluss und Leitungsschutz

¢ Beachten Sie beim Anschluss des 3-Phasen RiLine Compact Boards unbe-
dingt die Phasenlage. ([3])

* Betreiben Sie die Steuerspeisespannungs- und Steuerspannungseingénge mit
Stromversorgungsmodulen geméas IEC 61131-2 (max. 5 % Restwelligkeit).

* Um bei langen Steuerleitungen die induktive bzw. kapazitive Einkopplung von
Stérimpulsen zu vermeiden, empfehlen wir die Verwendung von abgeschirm-
ten Leitungen.

ACHTUNG: Elektrische Sicherheit
U@ SchlieBen Sie nur Leiter mit gleichem Leiterquerschnitt an einer
Klemmstelle an.

5. Funktion

5.1 Status- und Diagnoseanzeigen

Mit insgesamt vier LEDs visualisiert das Gerét die Betriebszusténde.

Nach Anlegen der Steuerspeisespannung leuchten sémtliche LEDs als LED-Test
einmal auf.

5.2 Diagnosefunktion

Durch diverse Diagnosefunktionen ist das Motorsteuergerat in der Lage, viele in-
terne Fehler und auch externe Fehler (Fehler in der Peripherie) zu erkennen.

Bei einem erkannten Fehler befindet sich das Gerat im sicheren abgeschalteten
Zustand.

Sie kénnen interne Fehler nicht quittieren. Diese werden im Gerat gespeichert. Ein
Geréatetausch ist erforderlich.

Bei externen Fehlern ist zum Verlassen des sicheren abgeschalteten Zustands
eine Fehlerquittierung erforderlich.

Bei einer Meldung bleibt der Leistungspfad durchgeschaltet. Eine Quittierung ist
nicht erforderlich.

Das Blinken der PWR-LED signalisiert eine Meldung.

Erlauterung: A = LED ausgeschaltet / E = LED leuchtet dauerhaft / B = LED blinkt
ca. 2 Hz (50:50) / Aut = Automatisch / Man = Manuell / Nm = Nicht mdglich

Rittal GmbH & Co. KG

Status Beschreibung PWR [ERR [L |[R|9 |9 |Feh-
Griin |[Rot |Gelb |6 |5 |ler-
9 |9 |quitti
7 |6 |erun
)
Aus Keine Versorgungs- A A A A0 |1 |-
spannung vorhanden
Betriebsbereit | Versorgungsspannung |E A A [A|O0 |1 |-
vorhanden
Antrieb einge- | Linkslauf (L) E A E |A|O |1 |-
schaltet Rechtslauf (R) E A AlE[0 |1 |-
Interner Fehler | Interner Geréatefehler- | E E A [A{1 |0 [Nm
Gerateaustausch ist
erforderlich
Externer Fehler | Motorschutzfunktion: Der Motorstrom ist
in der Ansteue- | gréBer als die Motornennstromvorgabe: Ab-
rung oder der kuhlzeit lauft (20 Min), Ausléseklasse 10A
Pv*\flﬂﬁhe”eb Fehler beim Linkslauf | E B E [A[1 [0 [Aut
Eia:) UNgSYe"  IEehler beim Rechtslauf |E |B |A |E|1 |0 |Aut
Nach Ablauf von 2 Min blinkt "L" oder "R": ma-
nueller Reset méglich
Fehler beim Linkslauf E B B |[A|1 |0 |Man
Fehler beim Rechtslauf |E B A [B|1 [0 [Man
Fehler beim Wieder- E B B |[B|1 |0 |Man
herstellen des Sys-
temzustands:Manuelle
Quittierung nach 2 Min
méglich
Symmetrie: Die beiden |E B A [A|1 |0 [Man
Motorstréme weichen
um mehr als 33 % vonei-
nander ab.
Blockierung: Der maximal messbare Motor-
strom wird flir mehr als 2 s Uberschritten.
Fehler beim Linkslauf E B B |[A|1 |0 |Man
Fehler beim Rechtslauf |E B A |B|1 |0 [Man
Meldung (Leis- | Meldung bei anliegendem Steuersignal:
tungspfad bleibt | - 2 oder mehr Phasen fehlen
durchgeschal- | - Kein Motor angeschlossen
tet) - Motorstrom auf mindestens zwei Phasen
> 2 s unter dem minimal einstellbaren Strom-
wert
Meldung beim Linkslauf | B B E |A|1 |0 |Aut
Meldung beim Rechts- | B B A |E|1 |0 |Aut
lauf
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Error acknowledgment

Manual (reset button)

Press the reset button on the front of the device.

When pressing the reset button for more than 2 s (approximately), the device re-
turns to the error state.

Pressing the reset button for more than 6 s changes the device to the "Parameter-
ization" mode.

Manual (remote acknowledgment point)

Connect a button (N/O contact) between the MAN and RES terminals.

An acknowledgement is triggered as soon as a positive edge is detected at the
MAN input. If no negative edge is detected after approx. 2 s, the device adopts an
error state since manipulation or an error in the acknowledgment circuit may have
occurred.

Automatic

Establish an electrical connection between the RES and AUT terminals.
Following triggering of motor protection monitoring and subsequent cooling, the
device performs an automatic acknowledgment.

The RES terminal provides the voltage for the reset.
In variants with a rated control supply voltage of 24 V DC, this is 24 V DC.

NOTE: device damage
U@ Only connect conductors to the terminals MAN, RES and AUT which are a
maximum of 30 m long.
Feedback
As soon as the device detects an error or indicates a message, the reply relay is
switched, i.e. the N/O contactis closed or the N/C contact is opened. This behavior
matches that of a motor protection switch or motor protection relay.
5.3 Parameterization - Nominal current setting
* Press the reset button for more than 6 s to change to the "Parameterization"
mode. The green PWR LED flashes once.
In the Parameterization mode, the LEDs are switched off every 2 s for 0.3 s to dis-
tinguish this mode from other operating modes.
* Setthe nominal drive current with the 240° potentiometer. The nominal current
is specified in 16 stages. The four LEDs show the set current. ([2])
* Store this value by pressing the reset button again (non-volatile area of the
mass storage).
* Press the reset button for more than 2 s (and less than 6 s) to display the set
currentfor 3 s. This function is only possible if 1) the device is not activated, and
2) there is no error at the device.

6. Application notes

Switching off the control supply voltage when a motor is being controlled will
E] always result in wear in the motor control device.
6.1 Symmetry detection

The motor currents are measured at phases L1 and L3 and monitored for symme-
try.

If the motor currents deviate by more than 33 %, the motor shuts down within

2 minutes.

If the motor currents deviate by more than> 67 %, (e.g., phase failure), the motor
shuts down within 2 seconds.

6.2 Motor with brake

If a motor with brake (connection in the motor terminal board) is connected, the
400 V AC brake must be linked to the 2/T1 and 6/T3 terminals. A 230 V AC brake
must be connected to the 4/T2 terminals and the star point of the motor.

NOTE

U@ Increase motor current monitoring by the nominal brake current. Set this ap-
propriately on the motor control device in order that no error messages are
issued due to the motor current measurement.

6.3 Auxiliary relay connection

Connect auxiliary relays for controlling external brakes or acknowledgements,

e.g. to the PLC, to the 4T2 and N connections of the system.

Technical data Technische Daten

Device supply

7. Derating curve ([5 - [6])
You will find further information on derating and tripping characteristics in the op-
erating instructions of the respective product at www.rittal.com.

Load current [A]

ta = Ambient temperature [°C]
tg = Temperature power busbar [° C]
[1] = Aligned with 20 mm spacing
(2] = Aligned without spacing
8. Fuse protection in accordance with UL (SCCR) ([7])
Device [SCCR |U, Fuse F1 Fuse F2 Coordi-
dimen- nation
sions type
0.6A/ |5kA 500V |20 ARK5 Mersen 1
24A FR10GR69V16
(16 A)
100kA |500V |30AClassJ/ Mersen 1
Class CC FR10GR69V16
(16 A)
100kA 500V |- Littlefuse 1
CCMR30
6.5A 5 kA 500V |20 ARK5 Mersen 1
FR10GR69V20
(20 A)
100kA |500V |30AClassJ/ Mersen 1
Class CC FR10GR69V20
(20 A)
100kA 500V |- Littlefuse 1
CCMR30

Coordination type 1 = system protection
Coordination type 2 = device protection

9. UL notes

WARNING: Risk of electric shock and fire

The opening of the branch-circuit protective device may be an indication
that a fault current has been interrupted.

To reduce the risk of fire or electric shock, current-carrying parts and the
other componentsof the controller should be examined and replaced if dam-
aged.

Failure to follow instructions can result in death, serious injury, or equipment
damage.

NOTE

For use with a "low voltage, limited energy, isolated power supply"

use copper cables approved to at least 75 °C.

The device is designed for use with a "low voltage, limited energy, isolated
power supply".

NOTE

All motor control devices of the 9635.xxx series can be mounted on univer-
sal BUS BAR system mounting adapters which are UL approved and suit-
able for the 9635.xxx series and can be used within their ratings.

SCCR ( single and group installation)

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5 kA rms sym-
metrical amperes, 500 Volts maximum when protected by a 20 A class RK5 fuse
(coordination type 1).

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 100 kA rms sym-
metrical amperes, 500 Volts maximum when protected by a 30 A class J or class
CC fuse (coordination type 1).

FLA ‘0A6A(500VAC)/2.4A(500VAC)/6A5A(500VAC)

Gerateversorgung

Fehlerquittierung

Manuell (Reset-Taster)

Betatigen Sie den Reset-Taster an der Geréate-Frontseite.

Betatigen Sie den Reset-Taster langer als ca. 2 s, nimmt das Gerat wieder den
Fehlerzustand an.

Betatigen Sie den Reset-Taster ldnger als 6 s, wechselt das Gerét in den Betriebs-
modus "Parametrierung"”.

Manuell (Fern-Quittierungs-Bedienstelle)

SchlieBen Sie einen Taster (SchlieBer) zwischen den Klemmen MAN und RES an.
Eine Quittierung wird ausgeldst, sobald am Eingang MAN eine positive Flanke er-
kannt wird. Wird nach Ablauf einer Zeit von ca. 2 s keine negative Flanke erkannt,
nimmt das Geréat wieder den Fehlerzustand ein, da eine Manipulation bzw. ein De-
fekt im Quittierungskreis nicht ausgeschlossen werden kann.

Automatisch

Stellen Sie eine elektrische Verbindung zwischen den Klemmen RES und AUT
her.

Das Gerét filhrt nach dem Ansprechen der Motorschutz-Uberwachung und an-
schlieBender Abkiihlung eine automatische Quittierung durch.

Die Klemme RES stellt die Spannung fiir den Reset zur Verfligung.
Bei der Bemessungssteuerspeisespannung von 24 V DC ist dieses
24V DC.

ACHTUNG: Geratebeschadigung
U@ SchlieBen Sie nur Leitungen an den Klemmen MAN, RES, AUT an, die ma-
ximal 30 m lang sind.

Riickmeldung

Sobald das Gerét einen Fehler erkennt oder eine Meldung signalisiert, wird das

Ruckmelderelais angesteuert, d. h. der SchlieBerkontakt wird geschlossen bzw.

der Offner gedffnet. Dieses Verhalten entspricht dem eines Motorschutzschalters

bzw. eines Motorschutzrelais.

5.3 Parametrierung - Nennstromeinstellung

* Betétigen Sie den Reset-Taster langer als 6 s, um in den Betriebsmodus "Pa-
rametrierung" zu gelangen. Die griine PWR-LED blinkt einmal auf.

Zur Unterscheidung von anderen Betriebszustanden werden in der Betriebsart Pa-

rametrierung die LEDs im Abstand von 2 s fiir 0,3 s ausgeschaltet.

* Stellen Sie den Nennstrom des Antriebs durch das 240°-Potenziometer ein.
Die Nennstromvorgabe erfolgt in 16 Stufen. Die vier LEDs zeigen den einge-
stellten Nennstrom an. ([4])

¢ Speichern Sie den Wert durch erneutes Betéatigen des Reset-Tasters (nicht-
flichtiger Bereich des Datenspeichers).

* Betétigen Sie den Reset-Taster langer als 2 s (und weniger als 6 s), so wird flir
3 s der eingestellte Strom angezeigt. Diese Funktion ist nur méglich, wenn 1)
das Gerat nicht angesteuert ist und 2) kein Fehler am Gerat anliegt.

6. Applikationshinweise

Ein Abschalten der Steuerspeisespannung bei angesteuertem Motor ist
Ii‘ immer mit Verschlei3 im Motorsteuergerét verbunden.
6.1 Symmetrieerkennung

Die Motorstrdme werden an den Phasen L1 und L3 gemessen und auf Symmetrie
Uberwacht.

Bei einer Abweichung der Motorstréme von > 33 % schaltet der Motor innerhalb
von 2 Minuten ab.

Bei einer Abweichung der Motorstrdme von > 67 % (z. B. Phasenausfall) schaltet
der Motor innerhalb von 2 Sekunden ab.

6.2 Motor mit Bremse

Wenn Sie einen Motor mit Bremse (Anschluss im Motorklemmbrett) anschlieBen,
mussen Sie die 400 V AC-Bremse an die Anschliisse 2/T1 und 6/T3 anbinden.
Eine 230 V AC-Bremse schlieBen Sie an den Anschluss 4/T2 und den Sternpunkt
des Motors an.

ACHTUNG

U@ Erhdhen Sie die Motorstromlberwachung um den Nennstrom der Bremse.
Stellen Sie diesen entsprechend am Motorsteuergerat ein, damit es zu kei-
ner Fehlermeldung durch die Motorstrommessung kommt.

6.3 Anschluss von Hilfsrelais

Hilfsrelais zum Ansteuern von externen Bremsen oder Rickmeldungen z. B. an

die SPS schlieBen Sie an die Anschllisse 4T2 und N der Anlage an.

\7\1. Perellt;ng-Kurve (E] ,'”LE) Derati o 2ur Auslsekennlinie finden Si Code Nominal current [mA]
i der Bedionungsaneitng cos oweligen Arikels unter waw taLeom, PWRIERR| L | R | 9635400 | 9635.410 | 9635420
9 9 J 9 -MHdlLcom. 0 0/01]0 75 180 1500
IL = Laststrom [A] ololol1 110 250 2000
ta = Umgebungstemperatur [°C] 0 0 110 145 410 2500
ts = Temperatur Stromsammelschiene [° C] 0 0 1 1 180 560 3000
(1] = Angereiht mit Abstand von 20 mm 0 1 0|0 215 710 3500
2] = Angereiht ohne Abstand 0 1 o |1 250 870 4000
. Absicherung nach UL R) (B 0 1 110 285 1020 4500
8. Absicherung nach UL (SCCR) (IZ)) o | 11 [1 320 1170 5000
Gerate- | SCCR |U, Sicherung F1 Sicherung F2 Zuord- 1 0 0|0 355 1330 5500
groBe nungs- 1 001 390 1480 6000
art 1ol 1]o0 425 1630 6500
0,6 A/ |5kA 500V |20 ARK5 Mersen 1 1 0 1 1 460 1790 7000
24A FR10GR69V16 1] 1]0]o 495 1940 7500
(16 A) 1] 1]0]1 530 2090 8000
100kA [500V |30AClassdJ/ Mersen 1 1 1 110 565 2250 8500
Class CC FR10GR69V16 1 1 1 |1 600 2400 9000
(16 A)
100kA [500V |- Littlefuse CC- 1
MR30
@ A 200y I I I
6,5A 5kA 500V |20 ARK5 Mersen 1 — \ T T T
FR10GR69V20 1100 =g I1>45A=>t<2s=—
X
(20 A) 50 —X
100kA [500V |30AClassJ/ Mersen 1 30 R
Class CC FR10GR69V20 20 ANN ) —
(20 A) 10 AN (3]
100kA [500V |- Littlefuse CC- 1 5
MR30 3} @= Max
Zuordnungsart 1 = Systemschutz 2 @=Class 10A §\
Zuordnungsart 2 = Gerateschutz 1 ®=Min —
[~ L L
9. UL-Hinweise 0,.;1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
WARNUNG: Gefahr durch elektrischen Schlag und Brandgefahr .
Das Offnen der Schutzeinrichtung der Abzweigleitung kann ein Hinweis da- |/|N
rauf sein, dass ein Fehlerstrom unterbrochen wurde.
Um die Gefahr eines Brandes oder eines elektrischen Schlages zu reduzie- o]
ren, missen stromfiihrende Teile und andere Komponenten des Control-
lers Uberprift und ausgetauscht werden, falls sie beschadigt sind. 0
Wenn Sie die Anweisungen nicht beachten, kénnen Tod, schwerwiegende 1 [A] A
Verletzungen oder Sachbeschadigungen die Folge sein. 9 t,=20°C
ACHTUNG : R4 = u=wc
Verwenden Sie fiir mindestens 75 °C zugelassene Kupferleitungen fiir den N —t
Einsatz mit einer "low voltage, limited energy, isolated power supply". 5 T ——+— t,=60°C
Das Gerét ist fir den Einsatz mit einer "low voltage, limited energy, isolated 4 I = 9A<
power supply" ausgelegt. 3 1 B I A -
SN R R PR PR I At
ACHTUNG 2 ==
I Alle Motorsteuergerte der Serie 9635.xxx konnen auf passende UL-zertifi- % g h=0824 TS | -s0vc
zierte universelle Sammelschienenadapter montiert und innerhalb ihrer T 20 40 50 50 70 80 90 100 110 120
Kennwerte betrieben werden. t,[°C]
SCCR ( Einzel- und Gruppeninstallation) LAl 9
Geeignet flr die Anwendung in Stromkreisen mit maximal 5 kA eff. symmetri- ’ 9 A
schen Strom und <500 V, mit 20 A Sicherungen der Klasse RK5 (Zuordnungsart s
1). 7
Geeignet fir die Anwendung in Stromkreisen mit maximal 100 kA eff. symmetri- 6 == e SR e — .
schen Strom und < 500 V, mit 30 A Sicherungen der Klasse J oder Klasse CC 5 R B e = = u=20°C
(Zuordnungsart 1). 4 = S .
FLA [0,6 A (500 VAC)/ 2,4 A (500 V AC) /6,5 A (500 V AC) i e — 'zg’“% T weeee
1 L1,=06A T —— \
o 3 t —n o t,=60°C
"% 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
t[°C]
3xF1
L e
L2y
L3 e l l

Rated control circuit supply voltage Ug Bemessungssteuerstromkreisspeisespannung Ug 24V DC

Control supply voltage range Steuerspeisespannungsbereich 19,2V DC...30VDC

Rated control supply current Ig Bemessungssteuerspeisestrom Ig 40 mA

Control input right/left Steuereingang rechts / links

Rated actuating voltage Ug Bemessungsbetatigungsspannung Ug 24V DC

Rated actuating current I Bemessungsbetatigungsstrom I 5mA

Typical turn-off time Ausschaltzeit typisch <30 ms

AC output AC-Ausgang

Rated operating voltage Ug Bemessungsbetriebsspannung Ug 500V AC (50/60 Hz)

Load current range see to derating  Laststrombereich siehe Derating 75mA...600mA/180mA..24A/15A..9A
Trigger characteristic in acc. with IEC 60947-4-2 Auslosekennlinie nach IEC 60947-4-2 Class 10A/ Class 10A / Class 10A
Cooling time for auto reset  Abkiihlzeit fir Auto-Reset 20 min./ 20 min./ 20 min.

Acknowledge output

Confirmation: floating change-over contact, signal contact

Ruckmeldeausgang

Ruckmeldung: Potenzialfreier Wechsler-Kontakt, Signalkontakt

Switching capacity according to IEC 60947-5-1

Schaltvermdgen nach IEC 60947-5-1

3A 230V, AC15)
2A(24V,DC13)

General data

Allgemeine Daten

Mounting position vertical  Einbaulage senkrecht
Mounting alignable, for spacing see derating ~ Montage anreihbar, Abstand siehe Derating
Screw connection Solid/stranded/AWG  Schraubanschluss starr / flexibel/ AWG 0,2 mm*®...2,5mm*/0,2mm*...2,5 mm*/24 ... 14
Stripping length Screw connection  Abisolierlange Schraubanschluss 8 mm
Ambient temperature range Operationobserve derating  Umgebungstemperaturbereich BetriebDerating beachten  -25°C...70 °C
Storage/transport Lagerung/Transport  -40°C ... 80 °C

Dimensions W/H/D Abmessungen B/H /T 22,5mm/160 mm/114,5 mm
Rated insulation voltage Bemessungsisolationsspannung 500V
Rated surge voltage BemessungsstoBspannung 6 kV
Insulation characteristics between the control input and control supply voltage, and auxiliary circuit to the main  Isolationseigenschaften zwischen Steuereingangs-, Steuerspeisespannung und Hilfsstromkreis zu

circuit Hauptstromkreis

Safe isolation (IEC 60947-1) at operating voltage < 300V AC Sichere Trennung (IEC 60947-1) bei Betriebsspannung < 300 V AC

Safe isolation (EN 50178) at operating voltage < 300 V AC Sichere Trennung (EN 50178) bei Betriebsspannung < 300V AC

Basic isolation (IEC 60947-1) at operating voltage 300 ... 500 V AC Basisisolierung (IEC 60947-1) bei Betriebsspannung 300 ... 500 V AC

Safe isolation (EN 50178) at operating voltage 300 ... 500 V AC Sichere Trennung (EN 50178) bei Betriebsspannung 300...500 V AC

Isolation characteristics between the control input and control supply voltage to auxiliary circuit Isolationseigenschaften zwischen Steuereingangs- und Steuspeisespannung zu Hilfsstromkreis

Safe isolation (IEC 60947-1) in the auxiliary circuit < 300 V AC Sichere Trennung (IEC 60947-1) bei Hilfsstromkreis < 300 V AC

Safe isolation (EN 50178) in the auxiliary circuit < 300 V AC Sichere Trennung (EN 50178) bei Hilfsstromkreis < 300 V AC

Degree of pollution Verschmutzungsgrad 2

i

Il

9635.400 9635.400
9635.410 9635.410
9635.420 9635.420

Tee ﬁFE
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Centralina del motore relé statici trifase con funzione di
inversione

Ulteriori informazioni sono disponibili nella documentazione dei singoli arti-
[1‘ coli alla pagina www.rittal.com.

1. Norme di sicurezza / Note di installazione

* Durante qualsiasi intervento sul dispositivo rispettare le prescrizioni di sicurez-
za e antinfortunistiche nazionali.

¢ In caso contrario si pud andare incontro a morte, gravi lesioni al corpo o danni
alle cose!

* Conservare la documentazione del prodotto.

¢ Impiegando il modo operativo "RESET automatico", 'azionamento viene rein-
serito una volta terminata la fase di raffreddamento, a condizione che sia pre-
senta ancora un segnale di comando. La fase di raffreddamento dura 20 minuti.

* Installare il dispositivo come descritto nelle istruzioni per il montaggio. Non e
consentito accedere ai circuiti interni del dispositivo.

* Non é consentito aprire o modificare I'apparecchio. Non riparare I'apparecchio
da sé, ma sostituirlo con un apparecchio equivalente. Le riparazioni possono
essere effettuate soltanto dal produttore. Il produttore non é responsabile per
danni in caso di trasgressione.

* | dati tecnici di sicurezza sono riportati in questa documentazione e nei certifi-
cati.

* All'accensione dell'azionamento o una volta spento, il dispositivo effettua una
diagnosi delle funzioni. Einoltre possibile incaricare un elettricista specializzato
o un tecnico che conosca adeguatamente le rispettive norme, di eseguire una
verifica della funzione di sicurezza "Protezione motore". Per questa verifica si
deve far girare I'azionamento in senso sinistrorso oppure destrorso e interrom-
pere il flusso della corrente in un conduttore (ad es. rimuovendo un fusibile del-
la fase L1 o L3). La centralina del motore disinserisce I'azionamento entro 1,5
... 2s. | LED relativi al movimento sinistrorso o destrorso si spengono e si atti-
vano il LED ERR e l'uscita di segnalazione.

* Utilizzare esclusivamente alimentatori con separazione sicura con tensione
SELV /PELV a norma EN 50178 / VDE 0160 (SELV / PELV). In questi alimen-
tatori € esclusa la possibilita di corto circuito tra lato primario e secondario.

Campo di applicazione

¢ |l prodotto & destinato all'uso nell'ambiente A (industriale). Nell'ambiente B (do-
mestico), il prodotto pud causare radiodisturbi indesiderati. In questo caso pud
accadere che l'utente abbia I'obbligo di adottare misure adeguate.

2. Breve descrizione

La centralina per motori trifase con funzione di inversione e monitoraggio corrente
mette a disposizione le seguenti funzioni:

- Senso di rotazione destrorso

— Senso di rotazione sinistrorso

— Relé di protezione

— Protezione contro cortocircuiti

Mediante il circuito interno di bloccaggio e il cablaggio del carico vengono ridotti al
minimo i costi di cablaggio.

Il dispositivo puo essere utilizzato solo in combinazione con motori trifase.

3. Elementi di collegamento, comando e visualizzazione ([1])
1 Ingresso: tensione di alimentazione di comando

2 Punto di riferimento per tensione di alimentazione di comando e rotazione
destra/sinistra

Ingresso di controllo: rotaz. destra/sinistra

Ingressi di conferma MAN, RES, AUT

Contatti di segnalazione

Potenziometro per la parametrizzazione della corrente nominale

LED PWR: tensione di alimentazione di comando

LED ERR: segnalazione di stato Errore

9 LED L: rotazione sinistrorsa

10 LED R: rotazione destrorsa

11 Tasto Reset/Set

12 Tensione di uscita trifase

13 Vano fusibili

14 Linguetta di arresto

15 Linguetta di guida per il fissaggio a una RiLine Compact Board

16 Molle di contatto per tensione di ingresso trifase
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4. Indicazioni sui collegamenti

AVVERTENZA: pericolo di morte a causa di scosse elettriche!
Non eseguire mai interventi sul dispositivo con la tensione inserita.

4.1 Montaggio ([3])

* Innestare la centralina per motori sulla RiLine Compact Board.

Il collegamento alla rete trifase avviene automaticamente tramite i contatti di-
spositivi integrati.

La posizione di montaggio del dispositivo & verticale.

Non & consentito rimuovere la linguetta di codifica per la rotazione del dispositivo.

4.2 Connessione alla rete e protezione della linea

* Peril collegamento della RiLine Compact Board trifase rispettare assolutamen-
te la relazione di fase. ([3])

* Gliingressi della tensione di alimentazione di comando e della tensione di co-
mando devono essere azionati con moduli di alimentazione come previsto dal-
la IEC 61131-2 (max. 5 % ripple residui)!

* Per evitare 'accoppiamento induttivo o capacitivo di impulsi perturbatori in li-
nee di comando di notevole lunghezza, si raccomanda |'utilizzo di linee scher-
mate.

IMPORTANTE: Sicurezza elettrica
@ Collegare allo stesso punto di connessione solamente conduttori con la
stessa sezione.

5. Funzione

5.1 Segnalazioni di stato e di diagnostica

E possibile vedere gli stati operativi sui quattro LED presenti sul dispositivo.
Una volta applicata la tensione di alimentazione di comando si accendono tutti i
LED per un test dei LED.

5.2 Funzione di diagnostica

Grazie alle numerose funzioni di diagnostica la centralina motore & in grado di ri-
conoscere molti errori interni ed esterni (errori periferici).

Una volta riconosciuto I'errore, il dispositivo passa allo stato di disinserimento si-
curo.

Non & possibile confermare gli errori interni. Questi errori vengono salvati nel di-
spositivo. E necessario sostituire il dispositivo.

In caso di errori esterni € necessario confermare I'errore per rimuovere lo stato di
disinserimento sicuro.

In caso di messaggio il percorso di potenza rimane collegato, pertanto non € ne-
cessaria una conferma.

Il lampeggio del LED PWR segnala la presenza di un messaggio.

Spiegazione: A = LED spento / E = LED acceso con luce costante / B = LED lam-
peggia con frequenza di ca. 2 Hz (50:50) / Aut = Automatico / Man = manuale / Nm
=impossibile

Stato Descrizione PWR |[ERR |[L [R|9 |9 |Con-
Ver- |Ros- |Gial- |6 |5 |fer-
de [so [lo |9 |9 |ma

7 |6 |de-
gli
erro-
ri

Off Tensione di alimentazio- | A A A |A|O0 (1 |-

ne assente

Pronto per il fun- | Tensione di alimentazio- | E A A |A|O |1 |-

zionamento ne presente
Azionamento Senso di rotazione sini- |E A E |[A|O |1 |-
acceso strorso (L)
Senso di rotazione de- |E A A [E|O |1 |-
strorso (R)

Errore interno | Errore interno dispositi- | E E A |A|1 |0 [Nm
vo - E necessario so-
stituire il dispositivo

Errore esterno

nel comando o
nella periferica.
(necessita di

Funzione protezione motore: la corrente del
motore & superiore al valore di corrente del mo-
tore predefinito: raffreddamento in corso (20
min), classe di sgancio 10A

manutenzione) | Errore con il moto sini- | E B E |A[1 |0 |Aut
strorso
Errore con il moto de- E B A |E|[1 |0 |Aut
strorso
Una volta trascorsi i 2 minuti lampeggia "L" o
"R": & possibile eseguire un reset manuale
Errore con il moto sini-  |E B B [A|1 |0 |Man
strorso
Errore con il moto de- E B A |B|1 |0 |Man
strorso
Errore durante il ripri- |E B B [B|1 [0 |Man
stino dello stato del si-
stema: tacitazione
manuale possibile dopo
2 minuti
Simmetria: entrambe le |E B A |A|1 |0 [Man
correnti del motore diffe-
riscono |'una dall'altra di
oltre il 33 %.
Blocco: la corrente max. misurabile viene su-
perata per pit di 2 s.
Errore con il moto sini- | E B B |A|1 |0 |Man
strorso
Errore con il moto de- E B A |B|1 |0 |Man
strorso

Messaggio (il Messaggio in caso di segnale di comando

percorso di po- | presente:

tenza rimane - due o piu fasi assenti

collegato) - nessun motore € collegato
- corrente del motore su almeno due fasi infe-
riore per pil di 2 s al valore di corrente minimo
impostabile
Messaggio conilmoto | B B E [A|1 |0 |Aut
sinistrorso
Messaggio conilmoto |B B A |E|[1 |0 |Aut
destrorso

Controleur de moteur, démarreur moteur hybride, avec
fonction d'inversion

Pour de plus amples informations, consulter la documentation correspon-
dante disponible a I'adresse www.rittal.com.

1. Consignes de sécurité / Instructions d'installation

* Respecter la législation nationale en vigueur en matiere de sécurité et de pré-
vention des accidents pour toute intervention sur I'appareil.

* Le non-respect de ces consignes peut entrainer la mort, des blessures graves
ou d'importants dommages matériels.

* Conserver la documentation relative au produit.

* Lorsque le mode de fonctionnement « Remise a zéro automatique » est utilisé,
I'entrainement est reconnecté, aprés expiration du délai de refroidissement, si
un signal de commande a perduré jusque la. Le temps de refroidissement est
de 20 minutes.

* Le montage de |'appareil doit étre réalisé conformément aux instructions conte-
nues dans le manuel d'utilisation. Toute intervention sur les circuits électriques
internes de I'appareil est interdite.

¢ L'ouverture ou la transformation de I'appareil ne sont pas admissibles. Ne pro-
cédez a aucune réparation sur I'appareil, mais remplacez-le par un appareil
équivalent. Seul le fabricant est autorisé a effectuer des réparations sur I'appa-
reil. Le fabricant n’est pas responsable des dommages résultant d’infractions a
cette regle.

* Les caractéristiques techniques de sécurité sont décrites dans la présente do-
cumentation et dans les certificats.

* L'appareil effectue un diagnostic des fonctions lors de la mise en service du
moteur ou hors circuit. De plus, une personne qualifiée ou un électricien fami-
liarisé avec les normes correspondantes peuvent procéder au contrle de la
fonction de sécurité « Protection du moteur ». Pour effectuer ce test, faire tour-
ner le moteur vers la gauche ou vers la droite tout en interrompant I'alimentation
en courant de I'un des conducteurs (par ex. en retirant un fusible en phase L1
ou L3). Le controéleur de moteur commute alors le moteur au boutde 1,5a2s.
Les LED de rotation a gauche ou a droite s'éteignent, la LED ERR et la sortie
de report d'information sont activées.

* N'utiliser que des alimentations & isolation sdre et tension SELV / PELV selon
EN 50178/VDE 0160 (SELV / PELV). Celles-ci excluent les courts-circuits
entre les c6tés primaire et secondaire.

Domaine d'application

¢ Le démarreur est un appareil destiné aux environnements A (industrie).

Dans un environnement B (domestique), cet appareil peut provoquer des per-
turbations indésirables ; I'utilisateur peut alors étre obligé de prendre les me-
sures qui s'imposent.

2. Bréve description

Le contréleur de moteur triphasé avec fonction d'inversion et surveillance d'inten-
sité met les fonctions suivantes a disposition.

- Rotation a droite

- Rotation a gauche

- Relais de protection moteur

- Protection contre les courts-circuits

Le circuit de verrouillage et le cablage de charge internes au relais permettent de
réduire le cablage requis au minimum.

L'appareil n'est utilisable que combiné a des moteurs triphasés.

3. Eléments de raccordement, de commande et d'affichage ([1])
1 Entrée : tension d'alimentation de commande
2 point de référence pour tension d'alimentation de commande ainsi que ro-
tation a droite/a gauche
Entrée de commande : rotation a droite/a gauche
Entrées d'acquittement MAN, RES, AUT
Contacts report d'information
Potentiométre de paramétrage d'intensité nominale
LED PWR : tension d'alimentation de commande
LED ERR : signalisation d'erreurs
9 LED L : rotation a gauche
10 LED R : rotation a droite
11 Bouton Set/Reset
12 Tension de sortie 3 phases
13 Logement de fusibles
14 Languette d'arrét
15 Ergot de guidage pour la fixation sur une carte RiLine Compact
16 Ressorts de contact pour
tension d'entrée triphasée
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4. Conseils relatifs au raccordement

AVERTISSEMENT : Danger de mort par choc électrique !
Ne jamais travailler sur I'appareil lorsqu'une tension est appliquée.

4.1 Montage ([3])

* Emboiter le contréleur de moteur sur la carte RiLine Compact.

La connexion avec le réseau triphasé s'effectue automatiquement via les
contacts d'appareil intégrés.

La position de montage de |'appareil est la position verticale.

Le retrait de la languette codée pour tourner I'appareil n'est pas autorisé.

4.2 Raccordement secteur et protection de ligne

¢ Lors du raccordement de la carte RiLine Compact triphasée, tenir impérative-
ment compte de la position des phases. ([2])

* Les entrées tension de service et tension de commande doivent étre alimen-
tées par des modules d'alimentation en courant conformes a IEC 61131-2 (on-
dulation résiduelle 5 % max.).

* Afin d'éviter le couplage inductif ou capacitif des perturbations dans le cas de
lignes de commande particulierement longues, il est recommandé d'utiliser des
cébles blindés.

IMPORTANT : Sécurité électrique

U@ Raccorder uniqguement des conducteurs ayant la méme section a un point

de raccordement.

5. Fonction

5.1 Voyants de diagnostic et d'état

L'appareil visualise les états de fonctionnement a l'aide de quatre LED.

Lorsque la tension d'alimentation de commande assignée est établie, toutes les
LED s'allument une fois en guise de test de LED.

5.2 Fonction de diagnostic

Grace a diverses fonctions de diagnostic, le contréleur de moteur n'est pas uni-
quement en mesure de détecter un grand nombre d'erreurs internes, mais égale-
ment des erreurs externes (erreurs dans la périphérie).

L'appareil se trouve dans un état de déconnexion sécurisé lorsqu'une erreur est
détectée.

Il estimpossible a I'opérateur d'acquitter des erreurs internes. Elles sont enregis-
trées dans l'appareil. L'appareil doit étre remplacé.

En présence d'erreurs externes, l'acquittement de I'erreur est nécessaire pour
pouvoir quitter I'état de déconnexion sécurisé.

Le chemin de puissance reste enclenché lorsqu'un message est généré, un ac-
quittement n'est pas indispensable.

Le clignotement de la LED PWR signale un message.

Explication : A= LED éteinte/ E = LED allumée en permanence / B = LED clignote
aenv. 2 Hz (50:50) / Aut = automatique / Man = manuel / Nm = impossible

Etat Description PWR [ERR |[L |[R|9 |9 |Ac-
Vert |Rou |Jaun |6 |5 |quit-
ge |e 9 |9 |teme
7 |6 |nt
des
er-
reur
s
Désactivé Absence de tension A A A |AO |1 |-
d'alimentation
opérationnel Tension d'alimentation | E A A |Al0 |1 |-
existante
Entrainement Rotation a gauche (L) E A E |A|O0 |1 |-
soustension  [Rotation a droite (R) E A A lEl0 |1 -
Erreru interne Erreur interne a l'appa- |E E A |Al1 |0 [Nm
reil - Remplacement de
I'appareil nécessaire

Erreur externe | Fonction de protection du moteur : le cou-
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dans com- rant de moteur est supérieur a la valeur nomi-
mande ou péri- | nale indiquée : refroidissement en cours (20
phérie min), classe de déclenchement 10 A
(entretien né-  IErreyr pendant la rota- | E B E [A[1 [0 [Aut
cessaire) tion & gauche
Erreur pendant larota- |E B A [E|1 |0 [Aut
tion a droite
Aprés 2 minutes « L » ou « R » : remise a zéro
manuelle possible
Erreur pendantlarota- |E B B |[A[1 |0 |Man
tion a gauche
Erreur pendant larota- |E B A [B|1 [0 [Man
tion a droite
Erreur lors de la réini- | E B B |B|1 |0 |Man
tialisation de I'état du
systéme : confirmation
manuelle possible aprés
2 minutes
Symétrie : les deuxin- |E B A |Al1 |0 [Man
tensités moteur diver-
gent de plus de 33 %.
Blocage : I'intensité moteur max. mesurable
est dépassée pendant plus de 2 s.
Erreur pendantlarota- |E B B |[A[1 |0 |Man
tion a gauche
Erreur pendant larota- |E B A [B|1 [0 [Man
tion a droite
M je (che- |M ge en présence du signal de com-
min de puis- mande :
sance reste - 2 phases ou plus manquent
enclenché) - aucun moteur raccordé
- au moins deux phases du courant moteur
> 2 s inférieures a la valeur d'intensité mini-
mum réglable
Message avec rotationa | B B E |A|1 |0 |Aut
gauche
Message avec rotationa | B B A |E|1 |0 |Aut
droite

www.rittal.com MNR 1062005 2018-05-03
FR Instructions d'installation pour I'électricien
IT Istruzioni di montaggio per I'elettricista installatore
Motor Controller 0.6 A 9635.400
Motor Controller 2.4 A 9635.410
Motor Controller 9 A 9635.420
MAN
oPAN | . L1L2L3
Tustit-%&‘ Reset2 [ Logic —%
reset 'vAUT | uP
vl ]
U, 24 > JV\I_ (
lo———VDC N %
] 7l | &Error || Reset i
A4 |24vDC— :
5838
Lo 1 2/T1_6/T3
97 96 95 a2
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Conferma degli errori 7. Curva derating ([5] - [6]) Acquittement des erreurs 7. Courbe de derating ([5] - [6]) Code Nominal current [mA]
Manuale (tasto reset) Per ulteriori informazioni su derating e caratteristiche di intervento, consultare le ~ Manuel (bouton Reset) Pour plus d'informations au sujet du déclassement et de la courbe de déclasse- PWRIERR| L | R 9635.400 0635.410 | 9635.420
Premere il tasto reset sulla parte anteriore del dispositivo. istruzioni per I'uso dell'articolo interessato su www.rittal.com. Actionner le bouton Reset situé sur 'avant de I'appareil. ment, consulter le manuel d'utilisation de l'article concerné a I'adresse www.rit- = : -
Se il tasto di reset viene mantenuto premuto per piu di 2 secondi, il dispositivo | B te di carico [A Si le bouton RAZ est actionné pendant plus de 2 s env., l'appareil revient a I'état tal.com. 0 0 010 75 180 1500
passa nuovamente in stato di errore. = Corrente di carico [A] d'erreur. 0[0/]0 |1 110 250 2000
Premendo il tasto reset per piti di 6 s, il dispositivo passa alla modalita operativa  tA = Temperatura ambiente [°C] Actionnez le bouton Reset pendant plus de 6 s pour accéder au mode de fonction- IL = Couralnt charge [A_] (Al ) 0 0]1]0 145 410 2500
"Parametrizzazione". ts = Temperatura barra collettrice [° C] nement « Paramétrage ». ta = Température ambiante [°C] o o111 180 560 3000
Manuale (punto di comando per conferma a distanza) (] = Affiancata con distanza di 20 mm Manuel (poste de commande d'acquittement a distance) ts = Température barre collectrice de courant [° C] 0 110 |0 215 710 3500
Sollegar;e un tasto (contatto in chiusura) tra i morlsetti MANf e RES. ’ = Affiancata senza distanza Baccorder un boutond(N?) eztreales bornefs MAN et IfRES.d g o = Juxtaposition avec intervalles de 20 mm 0 1 0 |1 250 870 4000
na conferma viene attivata non appena viene rilevato un fronte positivo sull'in- R n acquittement est déclenché dés qu'un front positif est détecté au niveau de = Juxtaposition sans intervalle
gresso MAN. Se entro ca. 2 s non viene rilevato alcun fronte negativo, il dispositivo 8- Protezione secondo UL (SCCR) ([7)) I'entrée MAN. Si aprés échéance d'une période d'environ 2 s, aucun front négatif e P g 1110 285 1020 4500
assume di nuovo lo stato di errore, poiché non & possibile escludere una manipo- n'est détects, 'appareil revient & 'état de défaut étant donné qu'une manipulation ~ 8. Protection selon UL (SCCR) (@) 0 1 11 520 1170 5000
> RNy Dimen- |[SCCR | U, Fusibile F1 Fusibile F2 Tipo di o L - M 1 0/0]0 355 1330 5500
lazione o un guasto del circuito di conferma. sione asse- ouun deff':lut dans le circuit d'acquittement ne peuvent pas étre exclus. Dimen- | SCCR | U, Fusible F1 Fusible F2 Type 1 0 o 390 1480 5000
Automatica dispo- gnazio- Automatique sions corres.
Realizzare una connessione elettrica tra i morsetti RES e AUT. sitivo ne Etablir une connexion électrique entre les bornes RES et AUT. de l'ap- 1 0|10 425 1630 6500
Il dispositivo esegue la conferma automatica una volta attivato il monitoraggio L'appareil effectue un acquittement automatique aprés I'amorcage de la surveil- areil 1 011 460 1790 7000
della protezione motore e quindi il raffreddamento. 0,6 A/ |5kA 500V |20 ARK5 gersen FR10- 1 lance de la protection du moteur et le refroidissement qui suit. L ™ 1 11010 495 1940 7500
Il morsetto RES mette a disposizione la tensione necessaria per il reset. 247 R69V16 (16 A) La borne RES met a disposition la tension nécessaire pour la remise a zéro. gi A kA 500V |20 ARKS MF?:%%]RGQWG 1 1 110 |1 530 2090 8000
Con una tensione di alimentazione di dimensionamento di 24 V DC il valore 100 kA 1500V |30AClassJ/ Mersen FR10- 1 Une tension d'alimentation de commande assignée de 24 V DC correspond ’ (16 A) 1 1110 565 2250 8500
in quesitone & 24 VV DC. Class CC GR69V16 (16 A) a une tension de 24 VV DC. 11111 600 2400 9000
100KA |500V |- Littlefuse 1 100 kA |500V 30AClassJ/ Mersen 1
IMPORTANTE: Danni materiali del dispositivo CCMR30 IMPORTANT : Endommagement de I'appareil Class CC FR10GR69V16
U@ Collegare ai morsetti MAN, RES, AUT solamente cavi lunghi al massimo U@b Raccorder uniquement des cables de longueur maximum 30 m aux blocs (16 A)
30m. 6,5A 5kA 500V 20 ARK5 Mersen FR10- 1 de jonction MAN, RES, AUT. . — 200
o GR69V20 (20 A) . ’ g 100kA 500V |- Littlefuse CC- 1 K2 \ } } }
Messaggio di risposta Signal de retour MR30 =100 1>45A=>t<2s=—
Non appena il dispositivo riconosce un errore o segnala un messaggio, il relé di se- 100 kA 1500V |30AClassJ/ Mersen FR10- 1 Dés que I'appareil détecte une erreur ou signale un message, le relais d'accusé de [ AN —]
! L N Lo . Class CC GR69V20 (20 A) A N - . ,5 A 5kA 500V |20 ARK5 Mersen 1 50 X
gnalazione del messaggio di risposta viene comandato, cioé il contatto aperto a ri réception est excité, donc le contact NO est fermé ou le contact NF est ouvert. Ce FR10GR69V20 30 L
poso viene chiuso e il contatto in apertura viene aperto. Questo comportamento & 100kA 500V |- Littlefuse 1 comportement correspond a celui d'un disjoncteur moteur ou d'un relais de protec- (20 A) 20 N
simile a quello di un salvamotore o di un relé di protezione dei motori. CCMR30 tion moteur. ANN —
S ) ) ] ) P 100kA |500V |30AClassJ/  |Mersen 1 10 AN (3]
53 Paramet_rlzzazwne - Reggla;lone_ cc_)rren.u_e nominale N _ Tipo di assegnazione 1 = protezione del sistema 53 Rarametrage - Réglage de l'intensité nominale ) Class CC FR10GR69V20
* Premendo il tasto reset per piti di 6 s, il dispositivo passa alla modalita operati-  Tipo di assegnazione 2 = protezione del dispositivo ¢ Actionnez le bouton Reset pendant plus de 6 s pour accéder au mode de fonc- (20 A) 5
va "Parametrizzazione". Il LED PWR verde lampeggia una volta. tionnement « Paramétrage ». La LED PWR verte clignote une fois. 100KA 1500V Littiefuse CC ] 31 @=Max
Per distinguersi dagli altri stati operativi, nel modo operativo "Parametrizzazione" i 9. Note UL Le mode de fonctionnement Paramétrage se distingue des autres états de fonc- ) Nlleouse : 2 @=Class 10A §\
LED vengono disinseriti per 0,3 s a intervalli di 2 s. AVVERTENZA: Pericolo di scosse elettriche e di incendi tionnement par les LED, qui s'éteignent pendant 0,3 s toutes les 2 s. 1 0= Min _—
* Impostare la corrente nominale dell'azionamento mediante il potenziometro da L'apertura del dispositivo di protezione della linea in derivazione pud indi- ~ «  Régler I'intensité nominale du moteur avec le potentiométre 240. La détermina-  Type de correspondance 1 = protection de systéme 0,5 L L
240°. La specifica della corrente nominale avviene in 16 stadi. | quattro LED in- care che é stata interrotta una corrente di guasto. tion de l'intensité nominale a lieu en 16 étapes. Les quatre LED indiquent I'n-  Type de correspondance 2 = protection d'appareil 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
dicano la corrente nominale impostata. ([4]) Per ridurre il pericolo diincendio o di scosse elettriche, & necessario control- tensité nominale paramétrée. ([2]) 9. Remarques UL —
« Salvare il valore premendo nuovamente il tasto reset (area non volatile della lare le parti sotto tensione e gli altri componenti del controller e sostituirlise  «  Enregistrer la valeur en actionnant une nouvelle fois le bouton Reset (zone non ' q . ) . . . i 7y
memoria dati). dannegg{zaltl. A - . o ) volatile de la mémoire de données). AVERTISSEMENT :risque de chpc electrllque et risque d'lncen}ile
* Premendo il tasto reset per piu di 2 s (e meno di 6 s) viene visualizzata per 3 s In caso di Inosservanza _delle |§tru210r_1| S.USS'Stono irischi di lesioni gravie Actionner le bouton Reset pendant plus de 2 s (et moins de 6 s) pour afficher L_‘ouvertLIJre du dispositif d,e protelctllo_n de laligne de dérivation peut étre le [6]
la corrente impostata. Questa funzione puo essere utilizzata solo se 1) il dispo- anche mortali, nonché di danni materiali. pendant 3 s le courant réglé. Cette fonction est disponible uniquement 1) si signe quun courant de ‘i'.e’a“‘ aéte '”'e""mpf‘- . " o
sitivo non viene comandato e 2) non ¢ presente alcun errore sul dispositivo. IMPORTANTE I'appareil n'est pas piloté et 2) si 'appareil ne présente aucune erreur. Ppur réduire le danger dincendie ou de choc electnque, les pieces conql{c-
o u@ Utilizzare cavi di rame omologati per almeno 75 °C per limpieao con "low . . trlpes de courar"nt etlles autres compose}nts du contréleur doivent étre véri- 1, [A] A
6. Note applicative - mo'‘ogati p o VP pieg 6. Conseils pratiques fiés et remplacés s'ils sont endommagés. 9 t,=20°C
. . . A . " . voltage, limited energy, isolated power supply" (alimentazione isolata con . . . En cas de non-respect de ces instructions, des blessures graves, voire mor- 8 e s S e it ol s A i s et e A el sl X S5
Un disinserimento della tensione di alimentazione di controllo con il motore tensione limitata ed energia limitata). Une coupure de la tension d'alimentation de commande survenant lorsque telles ou des dommages matériols euveﬁt on résulter. ’ =4 t=40°C
@ comandato comporta sempre l'usura della centralina del motore. Il dispositivo & concepito per I'impiego con "low voltage, limited energy, iso- le moteur est piloté implique toujours une usure du contréleur de moteur. g P . — ]
6.1 Rilevamento simmetria Igtgd power supply" (alimentazione isolata con tensione limitata ed energia g1 Reconnaissance de symétrie u@ IMPQRTANT . ) ) ) . P ———— t,=60°c
Le correnti motore vengono misurate sulle fasi L1 e L3 e viene monitorata la sim- limitata). Les courants moteur sont mesurés sur les phases L1 et L3 et leur symétrie est sur- TOUJOU’SI utiliser des cables de cuivre homologués pour au moins 75 °C S N N N I= 9A<
metria. IMPORTANTE veillée. lorsque | _ap_parell doit et_re alimenté par une all_men\ta'tlon e_qutn_qge « Iovy - 1
In caso di differenza delle correnti del motore di > 33%, il motore si disattiva entro ﬂ@ Tutte le centraline motore serie 9635.xxx possono essere montate sugli ap-  EN cas d'écart des intensités moteur de 33 %, le moteur est désactivé sous 2 mi- voltage, limited energy, isolated » (basse tension, & énergie limitée, isolée). e e Ry Bk i e SN
2 minuti. positi adattatori per linee di alimentazione universali con certificazione ULe ~ Nutes. L'appareil est concu pour étre alimenté par une alimentation électrique 2 .
In caso di differenza delle correnti del motore di > 67% (ad es. mancanza di fase), utilizzati entro i valori caratteristici. En cas d'écart des intensités moteur de 67 % (par ex. défaillance de phase), le « low voltage, limited energy, isolated » (basse tension, a énergie limitée, —p 20
il motore si disattiva entro 2 secondi. moteur est désactivé sous 2 secondes. isolée). 50 60 0 80 90 100 1o ,15 [?c]
6.2 Motore con freno SCCR (installazione singola e di gruppo) 6.2 Moteur freiné IMPORTANT
Per il collegamento di un motore con freno (alla morsettiera del motore), collegare | Adatto per l'impiego in circuiti con corrente simmetrica effettiva massima di 5 kA |  Si un moteur freiné est raccordé (raccordement au bloc de serrage moteur), il @ Tous les controleurs de moteur de la série 9635.xxx peuvent étre montés LIl
il freno 400 V AC ai punti di connessione 2/T1 e 6/T3. Collegare il freno da e <500 V, con fusibili da 20 A della classe RKS5 (tipo di assegnazione 1). convientde relier le frein 400 V AC aux connexions 2/T1 et 6/T3. Un frein230 V AC sur des barres collectrices universelles homologuées UL appropriées et uti- - N A
230 V AC al punto di connessione 4/T2 e il centro della stella del motore. Adatto per limpiego in circuiti con corrente simmetrica effettiva massima di doit étre raccordé a la connexion 4/T2 et au point étoile du moteur. lisés dans les limites de leurs caractéristiques. s
IMPORTANTE 100 kA e <500 V, con fusibili da 30 A della classe J oppure CC (tipo di assegna- IMPORTANT ¢ Py 7
U@ Aggiungere al monitoraggio della corrente del motore la corrente nominale zione 1). PP (te 9 U@ La surveillance de l'intensité du moteur doit étre augmentée de la valeur du SCCR’(!nstallaltllon llsolee eten glroulpe)' . . L e T e
del freno. Impostarla di conseguenza sulla centralina del motore, di modo  [F & [0,6A (500V AC) /2,4 A (500 V AC) /6,5 A (500 V AC) frein (intensité nominale du frein). Elle doit étre réglée en conséquence sur | Adapté & une utilisation dans des circuits électriques transportant au maximum 5 —_— t=20°C
che non si verifichino messaggi di errore dovuti alla misurazione della cor- ’ ’ ’ le contréleur de moteur pour qu'aucun message d'erreur ne soit émis a un courant symétrique de 5 kA eff.et < 500 V, avec des fusibles 20 A de classe 4
rente del motore. cause de la mesure de l'intensité du moteur. RKS5 (type d'affectation 1). 3 | L=24A t,=40°C
6.3 Connessione del relé ausiliario 6.3 Raccordement de relais auxiliaires Adapté a une utilisation dans des circuits électriques transportant au maximum 2 J
Collegare il relé ausiliario per il pilotaggio di freni esterni o messaggi di risposta - Raccorder le relais auxiliaire destiné au pilotage de freins externes ou d'accusés | un courant symétrique de 100 kA eff. et <500 V, avec des fusibles 30 A de classe 3 ? Lz ?'“ i =60°C
ad esempio diretti al PLC - ai punti di collegamento 4T2 e N dell'impianto. de réception, par ex. sur 'API, aux raccordements 4T2 et N de I'installation. J ou de classe CC (type d'affectation 1). i v A w0 = o 70 a0 % 00 110 130
FLA [0,6 A (500 V AC) /2,4 A (500 V AC) /6,5 A (500 V AC) L [°C]
3xF1
L e
L2y
il |
Caractéristiques techniques |
Alimentazione delle apparecchiature Alimentation des modules a2 ﬁuﬁ axF2 HD@
Tensione di alimentazione del circuito di comando di dimensionamento Ug Tension d'alimentation assignée du circuit de commande Ug 24V DC
Range di tensione alimentazione di comando Plage de tension de commande 19,2V DC...30VDC
Corrente di alimentazione, di comando, di dimensionamento Ig Courant d'alimentation de commande assigné Ig 40 mA ggggg?g ggggz?g
Ingresso di controllo destra/sinistra Entrée de commande droite/gauche 9635.420 9635.420
Tensione di lavoro di dimensionamento Ug Tension de commande assignée Ug 24V DC
Corrente di lavoro di dimensionamento I Courant de commande assigné I 5mA
Tempo di disinserzione tipico Temps de coupure typique <30 ms
Uscita AC Sortie AC
Tens. di esercizio di dimensionam. Ug Tension de service assignée Ug 500V AC (50/60 Hz)
Range della corrente di carico vedere derating  Plage de courant de charge voir derating  75mA ...600mA/180mA..24A/15A..9A 3 3
Curva d'intervento a norma IEC 60947-4-2 Courbe de déclenchement selon CEI 60947-4-2 Classe 10A / Classe 10A / Classe 10A PE PE

Tempo di raffreddamento

per Reset Auto  Temps de refroidissement

pour RAZ automatique 20 min./ 20 min./ 20 min.

Uscita di allarme Messaggio di risposta: contatto di scambio a potenziale zero, contatto di segnale

Sortie de report d'information
contact de signalisati

Accusé de réception : contact inverseur indépendant du potentiel,

Capacita di interruzione IEC 60947-5-1

1
Pouvoir de coupure selon CEI 60947-5-1

3A(230V, AC15)
2A(24V,DC13)

Dati generali Caractéristiques générales

Posizione d'installazione verticale  Position de montage vertical

Montaggio affiancabile, per la distanza vedere derating  Montage Juxtaposé (distance, voir courbe de derating)

Connessione a vite rigido / flessibile /AWG ~ Raccordement vissé rigide / flexible / AWG 0,2 mm?...2,5mm?*/0,2mm?...2,5mm*/24 ... 14

Lunghezza di spelatura Connessione avite  Longueur a dénuder Raccordement vissé 8 mm

Range temperature Funzionamentotenere conto del derating  Plage de température ambiante Exploitationtenir compte du derating  -25°C ... 70 °C
Immagazzinamento/trasporto Stockage/transport  -40 °C ... 80 °C

Dimensioni L/A/P Dimensions |/H/P 22,5mm/160 mm/114,5 mm

Tensione di isolamento nominale Tension d'isolement assignée 500V

Tensione impulsiva di dimensionamento Tension de choc assignée 6 kV

Caratteristiche di isolamento tra la tensione di ingresso di comando, la tensione di alimentazione di comando  Propriétés d'isolation entre la tension d'entrée de commande et la tension d'alimentation de commande et le

e il circuito ausiliario verso il circuito principale circuit de courant auxiliaire vers le circuit principal

Separazione sicura (IEC 60947-1) con tensione di esercizio < 300 V AC Débranchement sir (IEC 60947-1) pour une tension de service < 300 V AC

Separazione sicura (EN 50178) con tensione di esercizio < 300 V AC Débranchement sar (EN 50178) pour une tension de service < 300V AC

Isolamento base (IEC 60947-1) con tensione di esercizio < 300 ... 500 V AC 500 V AC Isolation de base (IEC 60947-1) pour une tension de service 300 ... 500 V AC

Separazione sicura (EN 50178) con tensione di esercizio < 300 ... 500 V AC Débranchement str (EN 50178) pour une tension de service 300...500 V AC

Caratteristiche di isolamento tra la tensione di ingresso di comando, la tensione di alimentazione di comando  Propriétés d'isolation entre la tension d'entrée de commande et la tension d'alimentation de commande vers

e il circuito ausiliario le circuit de courant auxiliaire

Separazione sicura (IEC 60947-1) con circuito ausiliario < 300 V AC Débranchement sir (IEC 60947-1) vers circuit auxiliaire < 300 V AC

Separazione sicura (EN 50178) con circuito ausiliario < 300 V AC Débranchement str (EN 50178) vers circuit auxiliaire < 300 V AC
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PORTUGUES PORTUGUES ESPANOL ESPANOL

Controlador de motor acionador de motor hibrido com
funcao de inversao

Mais informagdes encontram-se na respectiva documentagéo do artigo

[1‘ correspondente em www.rittal.com.

1. Normas de seguranca/ Avisos de instalacao

¢ Durante todos os trabalhos no aparelho, observe os regulamentos nacionais
de seguranca e de prevencdo de acidentes.

¢ Se as especificagdes de seguranca nao forem observadas, a consequéncia
pode ser a morte, ferimentos corporais ou danos materiais elevados!

¢ Guarde a documentagéo do produto.

* Seomodo de operagado "RESET automatico" estiver sendo utilizado, o aciona-
mento sera novamente ligado apds passado o tempo de resfriamento - desde
que o sinal de comando ainda esteja presente. O tempo de resfriamento é de
20 minutos.

* Montar o dispositivo de acordo com as instru¢des descritas no manual de ins-
trugdes. Nao é permitido o acesso aos circuitos na parte interna do aparelho.

* Na&o é permitido abrir ou alterar o equipamento. N&o realize manutengéo no
equipamento, apenas substitua por um equipamento equivalente. Consertos
somente podem ser efetuados pelo fabricante. O fabricante ndo se responsa-
biliza por danos decorrentes de violagao.

* Osdados técnicos de seguranca podem ser consultados nesta documentacdo
e nos certificados.

* O dispositivo executa um diagnéstico funcional durante a partida e no estado
desligado do acionamento. Adicionalmente, um eletricista qualificado ou um
técnico qualificado familiarizado com as respectivas normas pode efetuar uma
verificagdo da fungdo de seguranca "protecdo do motor". Para este teste, o
acionamento precisa ser operado para a esquerda ou direita e o fluxo de cor-
rente deve ser interrompido em um condutor (p. ex., mediante remogao de um
fusivel na fase L1 ou L3). Neste caso, o controlador de motor desliga o aciona-
mento dentro de um periodo de 1,5...2 s. Os LEDs de rotagdo para a esquerda
ou direita se apagam e o LED "ERR" e a saida de sinal de resposta s&o ativa-
dos.

* Utilize exclusivamente fontes de alimentagao de rede com separagéo segura
e tens&o extrabaixa de seguranca SELV / PELV de acordo com EN 50178 /
VDE 0160 (SELV / PELV). Nestas néo existe o perigo de um curto-circuito en-
tre primario e secundario.

Campo de aplicacao

¢ Trata-se de um produto do ambiente A (industrial).

No ambiente B (residencial), este dispositivo pode causar interferéncias de ra-
dio indesejaveis. Neste caso, a empresa operadora pode ser obrigada a tomar
as medidas adequadas.

2. Descricao breve

O controlador de motores trifasicos com fungéao de inversdo e monitorizagdo de
corrente disponibiliza as seguintes fungdes.

— Rotacéao para a direita

- Rotacao para a esquerda

— Relé de protegao do motor

— Protegao contra curto-circuito

Através daligagao de travamento interna e cabeamento de carga, as despesas de
cabeamento s&o reduzidas ao minimo.

O dispositivo s6 pode ser utilizado em conjunto com motores trifasicos.

3. Elementos de ligagdo, operacéo e indicagao ([1)
1 Entrada: tensdo comando de entrada

2 Ponto de referéncia de tens&o de alimentagéo de controle e rotagdo para a
direita/esquerda

Entrada de comando: Giro para direita/esquerda

Entradas de confirmacdo MAN, RES, AUT

Contatos sinalizadores

Potenciémetro para a parametrizagéo da corrente nominal
LED PWR: tens@o comando de entrada

LED ERR: indicagao de estado erro

9 LED L: giro para esquerda

10 LED R: giro para a direita

11 Botéo pulsador set/reset

12 Tensé&o de saida trifasica

13 Compartimento para fusivel

14 Aba de travamento

15 Lingueta guia para fixagdo em um RiLine Compact Board

16 Molas de contato para tensdo de entrada trifasica

ONOOO AW

4. Instrucées de conexao
ATENGAO: Perigo de morte devido a choque elétrico!
Nunca trabalhar com o dispositivo sob tensao.

4.1 Montagem ([3])

* Encaixe o controlador de motor sobre o RiLine Compact Board.

A conexdo a rede trifasica é efetuada automaticamente por meio dos contatos
de dispositivos integrados.

A posicao de montagem do dispositivo é vertical.

N&o é permitido remover a lingueta de codificagao para rodar o dispositivo.

4.2 Conexao a rede e protecado dos condutores

* Ao efetuar a conexao ao RiLine Compact Board trifasico, observe a relagdo de
fase. ([8])

¢ As entradas de tensdo operacional e de comando devem ser operadas com
modulos de alimentagéo de corrente conforme IEC 61131-2 (maximo 5 % de
ondulagéo residual)!

* Para evitar acoplamento indutivo ou capacitivo de impulsos de interferéncia
em longas linhas de comando, recomendamos a utilizagdo de condutores blin-
dados.

IMPORTANTE: Seguranca elétrica
@ Conectar apenas condutores com a mesma se¢édo em um borne.

5. Funcao

5.1 Indicadores de status e diagnéstico

Com um total de quatro LEDs, o dispositivo visualiza os estados operacionais.
Depois de ligar a tensdo de comando de entrada, todos os LEDs acendem para
testar os LEDs.

5.2 Funcao de diagndstico

Mediante diversas fung6es de diagndstico, o controlador de motor é capaz de de-
tectar muitos erros internos e também erros externos (erros na periferia).

No caso de um erro detectado, o dispositivo encontra-se no estado seguro desli-
gado.

Erros internos ndo podem ser confirmados. Esses s&o salvos no dispositivo. E ne-
cessario efetuar uma troca de dispositivo.

No caso de erros externos, uma confirmagao do erro é necessaria para sair do es-
tado desligado seguro.

Se houver uma mensagem a linha de poténcia continua conectada e néo é neces-
sdria uma confirmacéo.

O LED PWR piscando sinaliza uma mensagem.

Nota explicativa: A = LED desligado / E = LED aceso continuamente / B = LED
pisca aprox. 2 Hz (50:50) / Aut = automatico / Man = manual / Nm = n&o € possivel

Status Descricao PWR |[ERR |[L ([R|9 |9 [Con-
Ver- |Ver- |Ama-|6 |5 |fir-
de |me- |relo |9 |9 |mag

lho 7 |6 |ao
de
er-
ros

Desligado Sem tensdo de alimen- | A A A |A|O0 |1 |-

tacdo disponivel

Pronto a funcio- | Tens&o de alimentagédo |E A A |A|O |1 |-

nar estd presente

Acionamento li- | Giro para esquerda (L) |E A E |[A|O |1 |-

gado Giro para direita (R) E |A |A[E|0[1]-

Falha interna Falha interna do disposi- | E E A |A|1 |0 [Nm

tivo - E necessario
substituir o dispositi-
vo

Erro externo no | Funcao de protegcao do motor: a corrente do

controle ou na | motor é maior do que o valor prescrito para a

periferia.(é ne- | corrente nominal do motor: arrefecimento em

cessario manu- | curso (20 min.), classe de disparo 10A

tengéo) Erroduranteogiropara [E  |B |E |[A[1 [0 [Aut

esquerda

Erro durante o giro para |E B A |E|1 |0 [Aut
a direita

Depois de 2 minutos piscando "L" ou "R": é

possivel um Reset manual

Erro durante o giro para |E B B [A|1 |0 |Man
esquerda

Erro durante o giro para |E B A [B|1 |0 [Man
a direita

Erro ao restabelecero E B B [B|1 [0 |Man
estado do sistema:

confirmagao manual

possivel apés 2 min.

Simetria: Ambas as E B A |A|1 |0 [Man
correntes de motor di-

vergem em mais de

33 % entre elas.

Bloqueio: A corrente maxima medida do mo-

tor é ultrapassada por mais de 2 s.

Erro durante o giro para |E B B [A|1 |0 |Man
esquerda

Erro durante o giro para |E B A [B|1 |0 [Man
a direita

Mensagem (li- | Mensagem com sinal de comando presen-

nha de poténcia | te:

continua conec- | - faltam 2 ou mais fases

tada) - nenhum motor esta conectado

- Corrente do motor com no minimo duas fases

> 2 s abaixo do valor de corrente minimo ajus-

tavel

A mensagem ocorreu B B E [A|1 |0 |Aut
durante o giro para es-

querda

A mensagem ocorreu B B A |E|1 |0 |Aut
durante o giro para direi-

ta

Dispositivo de control de motor arrancador de motor
hibrido con funcion de inversion

H

1. Normas de seguridad / indicaciones de instalacién

* Observe, en todos los trabajos a realizar en el dispositivo, las prescripciones
nacionales de seguridad y para la prevencion de accidentes.

¢ Lainobservanciade las prescripciones de seguridad puede acarrear la muerte,
lesiones corporales graves o importantes desperfectos materiales.

* Conserve la documentacion del producto.

* Sise utiliza el modo operativo "RESET automatico", el accionamiento vuelve a
conectarse una vez transcurrido el tiempo de enfriamiento, siempre y cuando
aun esté presente una sefal de activacion. El tiempo de enfriamiento es de 20
minutos.

* Instale el aparato tal y como se describe en las instrucciones de montaje. No
esta permitida la manipulacién de los circuitos situados en el interior del apara-
to.

* No esta permitido abrir o realizar modificaciones en el aparato. No repare el
equipo usted mismo, sustituyalo por otro de caracteristicas similares. Sélo los
fabricantes deben realizar las reparaciones. El fabricante no se hace respon-
sable de los dafios derivados del incumplimiento de estas prescripciones.

* Los datos técnicos de seguridad figuran en esta documentacion y en los certi-
ficados.

¢ Cuando se conecta el motor o cuando esta desconectado, el dispositivo realiza
un diagndstico de las funciones. De forma adicional, un electricista o un espe-
cialista que conozca las normas correspondientes puede realizar una prueba
de la funcién de seguridad "Guardamotor". Para esta prueba, el accionamiento
debe estar en funcionamiento en giro a la izquierda o derecha y la corriente
debe estar interrumpida en un conductor (p. €j. quitando un fusible en la fase
L1 o L3). El dispositivo de control del motor desconecta entonces el motor en
un periodo de tiempo de entre 1,5y 2 s. Los LEDs para el giro a la izquierda o
derecha se apagan y se activan el LED ERR y la salida de respuesta.

* Emplee solamente fuentes de alimentacién con separacién segura con tension
SELV / PELV (baja tension de seguridad) segun EN 50178/ VDE 0160 (SELV /

PELV). En estas fuentes de alimentacién esta excluido todo cortocircuito entre
el lado primario y el secundario.

Campo de aplicacion

* Este es un producto para un entorno A (industria). En un entorno B (hogar),
este equipo puede producir interferencias de radio indeseadas. En este caso,
el usuario puede verse obligado a tomar medidas apropiadas.

Encontrard mas informacion en la documentacién del correspondiente arti-
culo en www.rittal.com.

2. Descripcion resumida

El dispositivo de control del motor trifasico con funcién de inversion y monitoriza-
cién de corriente ofrece las siguientes funciones.

- Giro aladerecha

- Giro a laizquierda

- Relé guardamotor

- Proteccién ante cortocircuitos

Mediante el circuito de enclavamiento interno y el cableado de carga, los costes
de cableado se reducen a un minimo.

El dispositivo solo puede utilizarse en combinacién con motores trifasicos.

3. Elementos de conexién, manejo e indicacién ([1])
1 Entrada: tensién de alimentacion de mando

2 Punto de referencia para tension de alimentaciéon de mando asi como rota-
cién a derecha / izquierda

Entrada de mando: giro a derecha/izquierda

Entradas de confirmaciéon MAN, RES, AUT

Contactos de realimentacion

Potenciémetro para parametrizacion de la corriente nominal
LED PWR: tension de alimentacién de mando

Indicacién de estado LED ERR para errores

9 LED L: giro aizquierda

10 LED R: giro a derecha

11 Pulsador Set/Reset

12 Tension de salida trifasica

13 Compartimento para fusible

14 Lengleta de bloqueo

15 Llave para fijar a una placa RiLine Compact

16 Resortes de contacto para tension de entrada trifasica

ONOOOGAR®

4. Observaciones para la conexion

ADVERTENCIA: jPeligro de muerte por electrocucion!
No realice nunca trabajos en el dispositivo cuando la tension esta aplicada.

4.1 Montaje ([3])

¢ Encaje el dispositivo de control del motor en la placa RiLine Compact.

La conexion con la red trifasica tiene lugar automaticamente mediante los con-
tactos de dispositivo integrados.

La posicién de montaje del dispositivo es vertical.

No se permite retirar la lengiieta de codificacion para girar el dispositivo.

4.2 Conexion de red y proteccion de linea

» Para conectar las placas RiLine Compact trifasicas, tenga siempre en cuenta
la relacion de fase. ([3])

* Accione las entradas de tension de alimentacion y de tensién de mando con
modulos fuente de alimentacion segun IEC 61131-2 (rizado residual max.
5%).

* Para evitar acoplamientos inductivos o capacitivos de impulsos parasitos en li-
neas de mando de gran longitud, se recomienda utilizar cables apantallados.

IMPORTANTE: Seguridad eléctrica
U@ Conecte s6lo conductores con idéntica seccion en un punto de embornaje.

5. Funcién

5.1 Indicaciones de estado y diagndstico

El dispositivo visualiza los estados de funcionamiento con un total de cuatro LEDs.
Tras aplicar la tensién de alimentacion de mando, se encienden una vez todos los
LEDs como prueba de LEDs.

5.2 Funcion de diagnéstico

Mediante diversas funciones de diagnéstico, el dispositivo de control del motor
esta en condiciones de reconocer muchos fallos internos y también externos (fa-
llos en periféricos).

Cuando se reconoce un fallo, el equipo se encuentra en estado desconectado se-
guro.

No puede acusarse recibo de errores internos. Estos se guardan en el dispositivo.
Es necesario sustituir el dispositivo.

Si hay errores externos, es necesario una confirmacion de fallos para abandonar
el estado desconectado seguro.

En caso de aviso, la ruta de potencia contintia conectada y no es necesaria una
confirmacion.

El parpadeo de este LED PWR indica un mensaje.

Explicacion: A = LED desconectado / E = LED iluminado permanentemente / B =
LED parpadea aprox. 2 Hz (50:50) / Aut = automatico / Man = manual / Nm = no
posible

Rittal GmbH & Co. KG

Estado Descripcion PWR [ERR |[L ([R|9 |9 |Con-
Ver- |Rojo |Ama-|6 |5 [fir-
de rillo |9 |9 | maci

7 |6 [6n
de
fallo

Off No hay tensién de ali- | A A A |AlO |1 |-

mentacion

Listo para el fun- | Hay tension de alimen- | E A A A0 |1 |-

cionamiento tacion

Accionamiento | Giro a la izquierda (L) E A E |A|O |1 |-

conectado Giroaladerecha(R) |E |A |A |[E[0 |1 |-

Error interno Fallo interno de equipo - |E E A [A|1 |0 |[Nm

Es necesario sustituir
el equipo

error externo en | Funcion de proteccién de motor: La corrien-

activacion o pe- | te del motor es superior a la corriente nominal

riferia (necesita | predeterminada del motor: tiempo de enfria-

mantenimiento) | miento en curso (20 min), clase de disparo,

10A

Fallo durante el giroala |E B E |A|1 |0 |Aut
izquierda

Fallo durante giro a la E B A [E|1 |0 [Aut
derecha

Después de 2 min. parpadea "L" 0 "R": es po-

sible un reset manual

Fallo durante el giroala |E B B |[A|1 |0 |Man
izquierda

Fallo durante giro a la E B A [B|1 [0 [Man
derecha

Error al restaurar el E B B |[B|1 |0 |Man
estado del sistema:

posibilidad de confirma-

cién manual tras 2 minu-

tos

Simetria: ambas co- E B A |A{1 |0 [Man
rrientes de motor difie-

ren en mas de un 33 %

entre ellas.

Bloqueo: la corriente de motor méax. medible

se excede durante mas de 2 s.

Fallo durante elgiroala |E B B |[A{1 |0 |Man
izquierda

Fallo durante giroala |E B A |B|1 |0 |Man
derecha

Aviso (larutade | Mensaje con seial de mando aplicada:

potencia conti- | - faltan 2 o mas fases

nuda conectada) |- no hay motor conectado

- corriente del motor por lo menos a dos fases

> 2 s bajo el valor minimo de corriente ajusta-

ble

Mensaje durante giroa |B B E |A|1 |0 |Aut
la izquierda

Mensaje durante el giro | B B A |E|1 |0 |Aut
ala derecha
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PORTUGUES PORTUGUES ESPANOL ESPANOL

Confirmagéo de erros 7. Curva derating ([5] - [€]) Confirmacién de fallo 7. Curva derating ([5] - [€]) ;

o ~ " - . PR " . e ) Code Nominal current [mA]

Manualmente (tecla Reset) i B Mais informagdes sobre derating e curvas caracteristicas de disparo encontram-  Manual (pulsador de reset) . Encontrara mas informacién acerca del derating y de la curva caracteristica de dis- PWRIERR| L | R 9635.400 0635.410 | 9635.420

Acionar a tecla "Reset" na parte frontal do dispositivo. se no manual de operagéo do respectivo produto em www.rittal.com. Accione el pulsador de reset en la parte delantera del equipo. paro en las instrucciones de servicio del articulo correspondiente en www.rit- 751) 18.0 1 60

Ao pressionar o botao de Reset mais que cerca de 2 s., o aparelho retorna ao es- | - c te d A Si acciona el pulsador de reset durante aprox. mas de 2 s, el equipo vuelve a tal.com. 0 0 010 5

tado de falha. L = Corrente de carga [A] . adoptar el estado de error. | - Coriente d n 0[0/]0 |1 110 250 2000

Acionar a tecla Reset por mais de 6 s, para acessar o modo operacional "Parame-  tA = Temperatura ambiente [°C] Accione el pulsador de reset durante mas de 6 s: pone el dispositivo en modo ope- 'L = Lomente de carga (Al ) 0 0]1]0 145 410 2500

trizagao". ts = Temperatura do barramento elétrico [° C] rativo "parametrizacion”. ta = Temperatura ambiente [°C] . o o111 180 560 3000

Manual (Local de confirmagéo remota) o = Alinhada com distancia 20 mm Manual (punto de confirmacién a distancia) ts = Temperatura de barra colectora de corriente [* C] 0 100 215 710 3500

gone;:tar uma teclfa (cogtalto NA) entre os bgrn&il\'\/},‘;\Ns RES. g 0 2] = Alinhado sem distancia gonecte un pulsadfor (contacto abierto) erétre los bonlwes MA(I;I yMiENS. ’ o = Alineado con una distancia de 20 mm 0 1 0 |1 250 870 4000

confirmagao é efetuada logo que na entrada or detectada um flanco posi- . ; e genera una confirmacién en cuanto se detecta en la entrada unflancopo- @ = Alineado sin separacion 1 1 o 285 1020 4500
tivo. Se depois de esgotar o tempo de cerca de aprox. 2 s ndo for detectadoum 8- Protecéo fusivel conforme UL (SCCR) ([7]) sitivo. Si tras unos 2 s no se reconoce ningun flanco negativo, el dispositivo vuelve . i 8 11 1 320 1170 5000
flanco negativo, o dispositivo assume novamente o estado de falha, poisumama-  [fama- TSCCR U Fusivel F1 Fusivel F2 Tipo de aentrar en estado de fallo, ya que no puede descartarse manipulacién o defecto 8. Proteccion por fusibles conforme a UL (SCCR) (@) 1 0o o o 355 1330 5500

: = . oS ) R . e . ; i

2&%:;:30%1 um defeito no circuito de confirmagéo ndo podem ser excluidos. nho do atribui- ir:j:a(lnc':;ctlijgg de confirmacion. Tama- |SCCR |U, Fusible F1 Fusible F2 Tipo de y o o 390 1480 5000

Estabelecer uma ligagao elétrica entre os bornes RES e AUT. :iltsisg- gao Establezca una conexion eléctrica entre los bornes RES y AUT. Z?SS; g;l':lca- 1 0 11/0 425 1630 6500

O dispositivo efetua uma confirmagéo automaticamente apos a resposta da su- Después de la activacion de la supervision de proteccion de motor y del posterior | gjyiv. o 1 011 460 1790 7000

pervis&@o de prote¢éo de motor e subsequente resfriamento. 06A/ |5kA 500V |20 ARKS Mersen FR10- 1 enfriamiento, el equipo ejecuta una confirmacion automatica. 1 11010 495 1940 7500

i - 24A GRB9V16 (16 A) e y 06A/ |5kA  [500V |20 ARK5 Mersen FR10- |1 T 1 o 1 530 2090 8000
O borne RES poe a disposi¢ao a tensdo para o reset. El borne RES pone a disposicion la tension para el reset. 24 A GR69V16 (16 A)
Para a tensdo de alimentagdo de comando de 24 V DC esta é de 24 V DC. 100 kA 1500V |30AClassJ/ Mersen FR10- 1 Para una tension asignada de alimentacion de control de 24 V DC, esta es ’ 1 1110 565 2250 8500
Class CC GR69V16 (16 A) 100kA |500V |30AClassdJ/ Mersen FR10- 1 1 1
de 24V DC. 1 1 600 2400 9000
IMPORTANTE: danos ao aparelho 100kA |500V |- Littlefuse 1 . . . Class CC GR69V16 (16 A)

U@ Conecte aos terminais MAN, RES, AUT apenas cabos com um compri- CCMR30 u@ ATENCION: Desperfectos en el dispositivo 100KA |500V |- Littlefuse CC- 1

mento maximo de 30 m. Conecte solo los cables a los bornes MAN, RES, AUT, que tengan una lon- MR30
6,5A 5kA 500V 20 ARK5 Mersen FR10- 1 gitud maxima de 30 m — 200

Confirmagéo . (2 \ [ [ [

Quand % itivo detect 6 GR69V20 (20 A) Respuesta 6,5A 5kA 500V |20 ARK5 Mersen FR10- 1 — 100 \ | T 5 A‘ 1 \2

uando o dispositivo detectar um erro ou uma mensagem aparecer, o relé de re- - A » o . . ) GRB9V20 (20 A hed = > =t<2s=—]
posta é ativado, ou seja, o contato NA se fecha e o contato NF se abre. Este com- 100kA 500V g(l) A Céags 47 gggg\’/‘z'gﬂ(;g A) 1 Encuantoel dlsp_osmvo reconoce un error o indica un mensaje, se activa el relé de T00KA 1500V 130 A Class 17 Viorsen FR(1 o ) ] 50 =N

portamento corresponde ao de um disjuntor de protegéo do motor ou de um relé ass repuesta, es decir, el contacto NA se cierra o el contacto cerrado se abre. Este ass erse 30 L

de protegéo do motor. 100kA [500V |- Littlefuse 1 comportamiento equivale al de un interruptor o relé guardamotor. Class CC GR69V20 (20 A) 20 N

A . CCMR30 5.3 P trizacion - Ajuste de | ient inal 100kA [500V |- Littlefuse CC- 1 NN —

5.3 Parametrizacao - ajuste de corrente nominal - arametrizacion - Ajuste de la corriente nomina MR30 10 AN 9

« Acione a tecla reset por mais de 6 s para acessar o modo operacional "Para-  Tipo de atribui¢éo 1 = prote¢do de sistema * Accione el pulsador de reset durante més de 6 s para acceder al modo opera-

metrizagdo". O LED verde PWR pisca uma vez. Tipo de atribuigdo 2 = protecéo de dispositivo tivo "parametrizacion”. EI LED PWR verde parpadea una vez. Tipo de calificacién 1 = proteccién del sistema 5

Para diferenciagdo de outros estados operacionais, no modo operacional Para- 9. Notas UL Para diferenciarlo de otros estados de funcionamiento, en el modo operativo "pa-  Tipo de calificacion 2 = proteccion de aparatos g “: Max

metrizagao os LEDs s&o desligados por 0,3 s em intervalos de 2 s. - Notas UL rametrizacion" los LEDs se desconectan en intervalos de 2 s durante 0,3 s. 9. Indicaci uL @=Class 10 A S —

«  Ajustara corrente nominal do acionamento mediante o potenciémetro de 240°. ATENCAO: Perigo de eletrocussao e incéndio = Ajuste la corriente nominal del accionamiento mediante el potenciémetro de - Indicaciones . o ) _ 1 ®=Min _—

A pré-definicdo da corrente nominal ocorre em 16 estagios. Os quatro LEDs A abertura do dispositivo de prote¢éo do cabo de derivagdo pode serumin- 240°. La predeterminacion de la corriente nominal se realiza en 16 niveles. Los ADVERTENCIA: Peligro de descarga eléctrica y de incendio 0,5 L L
mostram a corrente ajustada. () dicio de que uma corrente de falha foiinterrompida. » cuatro LEDs muestran la corriente nominal ajustada. ([&]) Si el dispositivo de proteccion del cable de derivacion ha abierto el circuito, 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

« Parasalvar, acionar novamente a tecla Reset (drea ndo-volatil da memoria de Para reduzir o perigo de queimadora ou de choque elétrico, & necessario  «  Guarde el valor volviendo a accionar el pulsador de reset (area no volatil de ello puede ser indicio de que se ha interrumpido una corriente residual. —

dados). verificar e substituir as pegas condutoras de corrente e outros componentes memoria de datos). Para minimizar el riesgo de incendio y descargas eléctricas, deberan exa- Iy

+ Se acionar a tecla Reset por mais de 2 s (e menos de 6 s), a corrente ajustada do c_ontroladqr se estlverfem darllflcadosA ) ) « Siacciona el pulsador reset durante mas de 2 s (y menos de 6 s), se indica la minarse los elementos electr_oconductore; y otros componentes del contro-

PO o . . . - < O n&o cumprimento das instrugdes podera provocar a morte, ferimentos ) : PR ! : ) lador y, en caso de estar dafiados, sustituirse.
& exibida durante 3 s. Esta fung&o apenas & possivel se 1) o dispositivo nao graves ou danos materiais corriente gjustada durante 3 s. Esta funcion sélo es posible si 1) el equipo no Si se hace caso omiso de estas instrucciones, las consecuencias pueden G|
esta sendo , e 2) se ndo houver nenhum erro ativo no dispositivo. MPORTANTE esta activado, y 2) no hay ningun fallo en el equipo. ser lesiones graves o incluso mortales, asi como dafios materiales.

6. IndicacGes de aplicacao U@b Utilize condutores de cobre homologados para um minimo de 75 °C para a 6. Indlcaclones. f‘e apllcac.l’on ) - ) IMPORTANTE LA .
Desligar a alimentagéo da tensao de comando com o motor controlado li- utilizagdo com uma "low voltage, limited energy, isolated power supply" @ La desconexién de la tensién de alimentacion de mando con el motor acti- U@ Utilice cables de cobre homologados para al menos 75 °C para su empleo : I At —d—1_TL_[/ t=20°C
gado provoca em todas as circunstancias um desgaste do controlador de (fonte de alimentag&o de baixa voltagem, energia limitada e isolada). vado conlleva siempre un desgaste del dispositivo de control del motor. con una fuente de alimentacién aislada de baja tensién y energia limitada. — u=40°C
motor. [e] dispogitivo foi projetado par? 0 emprego com uma "low voltage, limited 6.1 Deteccion de simetria E'I equipo ha sido dise;ﬁado para'el QmpleolFon una "fuente de alimentaciéon I B

6.1 Deteccdo de simetria energy, isolated power supply". Las corrientes del motor se miden en las fases L1y L3y se supervisan la simetria. aislada, de baja tension y energa limitada’. T T 1,260°C

As correntes do motor sd@o medidas nas fases L1 e L3 e monitoradas quanto a si- IMPORTANTE En caso de una divergencia del 33% en las corrientes del motor, este se desco- IMPORTANTE - B L= 9A<

metria. . L . B@ Todos os controladores de motor da série 9635.xxx podem ser montados ~ Nectara en los 2 minutos siguientes. u@ Todos los dispositivos de control del motor de la serie 9635.xxx pueden ] U P PR S A B R o

No caso de uma divergéncia de > 33 % das correntes de motor, o motor se desliga em adaptadores para barra coletora universais com certificagio UL e ser ~ Encaso de una divergencia en las corrientes del motor que llegue hastaun > 67 % montarse en adaptadores de barra colectora universales con certificacion B

dentro de 2 minutos. operados de acordo com os respectivos valores nominais. (p- €. por faltar una fase), el motor se desconectara al cabo de 2 segundos. UL a juego y ponerse en funcionamiento dentro de sus valores caracteristi- —— e T

No caso de um desvio de 67 % nas correntes do motor (p. ex., queda de fase) o 6.2 Motor con freno cos. - > - .y o 5 o s = 120=‘ -

motor se desligara apds 2 segundos. SCCR ( Instalagéo individual e em grupo) Si se conecta un motor con freno (conexion en el tablero de bornes del motor), el _ I t,[°C]

6.2 Motor com freio Adequado para utilizagdo em circuitos com corrente simétrica efetivamaximade | freno de 400 V AC debera enlazarse a las conexiones 2/T1y 6/T3. Un freno de SCCR (instalacién individual y en grupo)

Se um motor com freio (conex&o no bloco de terminais do motor) for conectado, |5 kA e < 500 V, com fusiveis de 20 A da classe RKS5 (tipo de coordenagZo 1). 230 V AC se conectara a la conexion 4/T2 y al punto neutro del motor. Apto para usar en circuitos eléctricos con una corriente simétrica ef. de 5 kA LAl

deve-se unir os frelqs de 490 Vv Aq nas conexdes 2/T1 e 6/T3. Um freio de Adequado para utilizagao em circuitos com corrente simétrica efetiva maxima de u@ IMPORTANTE como maximo y <500 V, con fusibles de 20 A de la clase RKS5 (tipo de asignacion N 4

230 V AC deve ser ligado a conexao 4/T2 e ao ponto neutro do motor. 100 kA e < 500 V, com fusiveis de 30 A da classe J ou classe CC (tipo de coor- Incremente el control de corriente del motor en un valor igual a la corriente | 1)- 8
IMPORTANTE denaggo 1). nominal del freno. Ajustela de acuerdo con el dispositivo de control del Apto para usar en circuitos eléctricos con una corriente simétrica ef. de 100 kA 7
Aumente o monitoramento da corrente do motor ao nivel da corrente nomi- FLA ‘ 0,6 A (500 VAC)/2,4 A (500 V AC)/6,5 A (500 V AC) motor para que no se generen mensajes de error a través de la medicionde | como maximo y <500 V, con fusibles de 30 A de la clase J o CC (tipo de asigna- 6 B e e e I ——— L]
nal dos freios. Ajuste-a em conformidade no controlador do motor para ndo 4 ’ g corriente del motor. cion 1). 5 i e L 1 t=20°C
haver qualquer mensagem de erro na medicéo da corrente do motor. 6.3 Conexién de relés auxiliares FLA ‘ 0,6 A (500 VAC)/2,4 A (500 V AC) /6,5 A (500 V AC) 4 b

6.3 Conexao de relés auxiliares Conecte relés auxiliares a las conexiones 4T2 y N del equipo para controlar frenos iy L - —L

Relés auxiliares para executar o comando de freios externos ou sinais de res- externos o respuestas p. ej. al PLC. T o ‘o oA

posta, por ex. ao PLC, devem ser conectados as conexdes 4T2 e N do sistema. o g

3‘0 40 50 60 70 80 90 100 110 120’
tCl
3xF1
[RE——
L2y
L — l l
Dados técnicos Datos técnicos N - i

Alimento do aparelho Alimentacion del aparato

Tensao de alimentagé@o de comando do circuito de corrente nominal Ug Tension de alimentacién asignada del circuito de control Ug 24V DC 9635.400 9635.400

Faixa de tensao de alimentacdo de comando Margen de tension de alimentacion del sistema de control 19,2V DC...30V DC 9635.410 9635.410

Corrente de alimentag&o de comando Ig Corriente de alimentacién de control de dimensionamiento Ig 40mA 9635.420 9635.420

Entrada de comando direita / esquerda Entrada de mando derechalizquierda

Tensao de controle Ug Tension de accionamiento de dimensionamiento Ug 24V DC

Corrente de controle Ig Corriente de accionamiento de dimensionamiento I 5mA

Tempo de desligamento tipico Tiempo de desconexién tipico <30ms

Saida CA Salida AC

Tens&do nominal de operagéo Ug Tension asignada de funcionamiento U 500V AC (50/60 Hz ) Ve e

Faixa de corrente de carga

vide derating  Rango de corriente de carga

véase derating

75mA..600mA/180mA..24A/15A..9A

Curva caracteristica de disparo conforme IEC 60947-4-2

Linea caracteristica de activacion segun IEC 60947-4-2

Clase 10A/ Clase 10A/ Clase 10A

Tempo de resfriamento

para Auto-Reset  Tiempo de enfriamiento

Para reset automatico

20 min./ 20 min./ 20 min.

Saida de sinal de retorno Confir|

Salida de r itacion R

¢ao: contato comutador, contato de sinal sem potencial

ion: Contacto conmutado, contacto de sefal sin potencial

Capacidade de comando conforme IEC 60947-5-1

Capacidad de ruptura segun IEC 60947-5-1

3A (230V, AC15)
2 A (24V, DC13)

Dados Gerais

Datos generales

Posicao de montagem vertical ~ Posicion de montaje vertical
Montagem Alinhavel, distancia: veja derating ~ Montaje Alineable (véase el derating para la separacion)
Conexao a parafuso rigido / flexivel/ AWG  Conexién por tornillo rigida /flexible/AWG  0,2mm?..25mm?/02mm?...25mm?/24 ... 14
Comprimento de isolamento Conexao a parafuso  Longitud a desaisl Conexion por tornillo 8 mm
Faixa de temperatura ambiente OperagdoObservar derating ~ Margen de temperatura ambiente Funcionamientoobservar derating  -25°C...70°C
Armazenamento/transporte Almacenamiento/transporte  -40 °C ... 80 °C

Dimensdes L/A/P

Dimensiones An./ Al /Pr.

22,5mm/160 mm/114,5 mm

Tensao de isolamento nominal Tension de aislamiento de dimensionamiento 500V
Tensao de teste Tension transitoria de dimensionamiento 6 kV
Caracteristicas de isolamento entre a tensdo de entrada de comando, tenséo de alimentagdo de comandoe  Propiedades de aislamiento entre la tensién de entrada de control, la tension de alimentacion de control y el

o circuito de corrente auxiliar para o circuito de corrente principal circuito auxiliar al circuito principal

Isolamento seguro (IEC 60947-1) com tens&o operacional < 300 V AC Separacion segura (IEC 60947-1) con tension de servicio < 300 V AC

Isolamento seguro (EN 50178) com tens&o operacional < 300 V AC Separacién segura (EN 50178) con tension de servicio < 300V AC

Isolamento basico (IEC 60947-1) com tenséo operacional de 300 ... 500 V AC Aislamiento basico (IEC 60947-1) con tension de servicio 300 ... 500 V AC

Isolamento seguro (EN 50178) com tens&o operacional de 300...500 V AC Separacion segura (EN 50178) con tension de servicio 300...500 V AC

Caracteristicas de isolamento entre a tenséo de entrada de comando e a tens&o de alimentagdo de comando  Propiedades de aislamiento entre la tensién de entrada de control y la tension de alimentacion de control al

para o circuito de corrente auxiliar circuito auxiliar

Isolamento seguro (IEC 60947-1) com circuito de corrente auxiliar < 300 V AC Separacion segura (IEC 60947-1) con circuito auxiliar < 300 V AC

Isolamento seguro (EN 50178) com circuito de corrente auxiliar < 300 V AC Separacioén segura (EN 50178) con circuito auxiliar < 300 V AC

Grau de impurezas Grado de polucién 2
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PYCCHWUA PYCCHUA TURKCE TURKCE

YcTpoHCTBO ynpaB/ieHUs ABUraTesieM, KOMGMHUPOBaH-
HbIW NyCKaTesNb 3N1IeKTpoABuUraTens ¢ PyHKLUeil noBo-
poTta

[i]

1. Tpe6oBaHUA NO TeEXHUKE Ge30nacHOCTU/YKa3aHUA MO MOH-
Tamy

¢ [pw BbINOSHEHUM NtOBbIX PAGOT ¢ 060pyA0BaHUEM COBNOAANTE TPEGOBaHNUA
roCyAapCTBEHHbIX HOPMATUBHBIX [JOKYMEHTOB, PEry/IMPYIOLLMX BOMPOCH] 6e3-
0MacHOCTW 1 NPeA0TBPALLEHNA HECHACTHbIX C/ly4aeB.

* HecobnogeHne TeXHUKU 6e30MaCHOCTH MOET NOB/EYb 3a COB0M CMEPTb,
THAMKENbIV YBEYbA UM 3HAYUTESbHBIA MaTepuanbHbIn yuepo!

* CoxpaHsTb CONPOBOANUTE/IbHYIO OKYMEHTALMIO.

¢ [pv ucnonbsoBaHumM pexuma "AsTomaTnydeckuin CEPOC" no ucteveHum spe-
MEeHM OXN1aX/eHUA NPUBOJ, CHOBA BK/IKOYAETCA, €C/IN ellie UMEETCA CUrHa
ynpasneHusa. Bpemsa oxnamaenna aimtca 20 MUHYT.

*  YCTaHOBWTb YCTPOMCTBO COMNIACHO YKa3aHWAM UHCTPYKLMKU MO MOHTamy. [lo-
CTYN K 2/1EKTPOL,eNAM BHYTPW YCTPOCTBA 3anpeLleH.

* 3anpellaeTca OTKPbIBaTb MM MOANGULIMPOBATL YCTPOMCTBO. He peMoHTH-
py#Te yCTPOMCTBO CAMOCTOATE/LHO, & 3aMEHUTE ero Ha PaBHOLLEHHOe
YCTPOMCTBO. PEMOHT [JO/TEH NPOU3BOANTLCA TOIKO COTPYAHMKAMM KoMna-
HUW-U3roToBUTENS. [POU3BOAUTENL HE HECET OTBETCTBEHHOCTU 3a MOBPEK-
[leH1A BCIeACTBME HECOBNI0ASHNA NPeAnrCaHnii.

¢ [laHHble No TeXHUKe 6e30NacHOCTU NPUBEAEHbI B JaHHOM JOKYMEHTaLWN 1
cepTuduKaTax.

*  [pu BKIKOYEHUU MPUBOAA MW B OTKJIOYEHHOM COCTOSIHWM YCTPOMCTBO NPOU3-
BOAWT ANArHOCTUKY BYHKLMIA. [IONONHUTENbHO CNELMannCT-3N1eKTPOTEXHNUK
MW KBANMPULMPOBAHHbIA CNELMaNNUCT, KOTOPbIA XOPOLLO 03HAKOM/IEH C CO-
OTBETCTBYIOLLMMIU HOPMaMM, MOMET NPOBECTM NPOBEPKY dyHKLMIA Gesonac-
HOCTH "3aluTa anekTpoasuratens”. [ns npoBeAeHUs 3TOrO UCTIbITaHUA
Np1BOJ, AO/MKEH paboTaTh B HaNpaBaeHUM BPALLEHWA MO YacoBOK CTpesnike/
NPOTHB YaCOBOW CTPEJIKU, Y MPU STOM AO/IKEH GbITb MPEPBaH TOK B OAHOM U3
NPOBOAHMKOB (Hanpumep, NyTem yaaneH1a npegoxpaHntens B pase L1 nan
L3). YcTpolicTBO ynpasieHus ABuUraTenemM BbIKIIOUUT MPUBOZ B TEYEHWE
1,5...2 ceKkyHp. CBeToAMOAbI AN BpaLLEHWs NPOTMB/NO YacoBOM CTPESIKe ra-
CHYT, 3aropatoTcs ceeToamog ERR v Bbixog o6paTHoro curHana.

¢ McnonbayiTe UCKIIOYUTENbHO 6I0KKU NUTaHNUA ¢ 6e30nacHoi pPa3BoAKON CO
CcBepxHU3KUM HanpseHvem PCHH / BCHH cornacHo EN 50178 / VDE 0160
(SELV / PELV). B HMX UCKNtOYaeTCA KOPOTKOE 3aMblKaH1e MeXAY NepPBUYHOM
Y BTOPUYHOM LiensaiMu.

O6nacTb NPUMEHEeHUA

* [laHHOe u3senne npeaHasHaueHo 418 YCNoBuMiA A (MPOMBbILINEHHOE UCMO/b30-
BaHwue). B ycnosusax B (6bIToBOE MCNO/b30BaHUE) AHHOE YCTPOMCTBO MOKET
BbI3BaTb HEXenaTesbHble paguonoMexu. B aTom cyyae nosb3osaresnb Mo-
eT 6blTb 06A3aH NPUHATL COOTBETCTBYHOLLME MEPbI 6830MacHOCTH.

C AONONHUTENBHOW UHpOPMALMEN NO U3AENI0 MOXKHO 03HAKOMUTLCA B
COOTBETCTBYIOLLEN AOKYMEHTaLMK Mo agpecy www.rittal.com.

2. KpaTKoe onucaHue

3-(ha3Hoe yCTPOICTBO ynpas/ieHWA ABUraTesieM ¢ GyHKLMEe NoBOPOTa U KOHTPO-
JleM ToKa NpeAoCTaBNAET CneaytoLlme QyHKLMN.

— TycK no yacoBoW CTpeske

— TlycK NpoTMB 4acoBOM CTPENKU

- Pene 3awuTbl aneKTpogBUraTens

- 3awwra oT KOPOTKOrO 3aMblKaH1sA

Hannume BCTPOEHHOM CXeMbl 6TOKMPOBKU M CMIOBOM MPOBOAKM NO3BONSAIOT A0
MWHUMYMa CHU3WTb KONIMYECTBO A0MOJIHUTENIbHBIX NPOBOAOB U Kabenen.
YCTpONCTBO UCMO/b30BATbL TO/ILKO B KOMBUHALMM € 3-X hasHbIMK ABUraTENAMM.

3. CoeAMHMTeﬂbele 3JIeMeHTbl U 3JIeMeHTbl ynpaB/1€eHUA U UH-
avkauum (1)

1 BXop: HanpsiKeHWe NUTaHWs Lienu ynpaeieHus
OnopHbIi NOTEHUMaN AN1A HANPAKEHUA NUTaHWUA Lieni ynpasieHus, Bpa-

LEeHME NO/NMPOTUB YaCOBOW CTPESKU

Bxo/, ynpaB/isiioLLEro cUrHana: BpalleHue no/npoTuB YacoBOM CTPESIKU

Bxogpl kBuTHpoBaHua MAN, RES, AUT

HKoHTaKTbl 06paTHOM cBA3K

MoTeHuMoMeTp ANA NapameTpusaLi HOMUHAIbHOTO TOKa

CseToavoa PWR: HanpsAmxeHne nuTaHna Lenu ynpasieHna

CseToavoa ERR: HAMKaTOp COCTOAHMSA, OLUMBKA

9 CaeTogmog L: BpalieHWe NpoTHB YacoBOM CTPEKU

10 CeeTogmnopa R: BpalleHWe No YacoBOW CTpesiKe

11 KHonka Reset/Set

12 3-pa3Hoe BbIXOAHOE HaNpsAXKeHUe

13 MpepoxpaHnTeNbHbIN OTCEK

14 duKcupytowan niaHka

15 Hanpasnswwas nanka ans kpennenus Ha RiLine Compact Board

16 HoHTaKTHble NpyuHbI A4NA 3-pa3HOro BXOAHOIO HanpsAXeHns

N

ONOOOG AW

4. YKasaHu1A No NOAKIIOYEHUI0

OCTOPOHHO: OnacHoCTb NopaweHUA 3IEKTPUHECKUM TOKOM!
Pa6oTtaTtb np1 BKIOYEHHOM HaMPAXEHUM ONACHO A/1A HU3HK!

4.1 MoHTam ([3])

* YCTaHOBWTb YCTPOWMCTBO ynpasieHus asuratenem Ha RiLine Compact Board.
CoegnuHeHue ¢ 3-hasHoM CETbIO OCYLLECTBAAETCA aBTOMATUYECKW YEPE3 UH-
TErpupoBaHHble KOHTaKTbl yCTPOMCTBA.

MoHTamHoe NoNoXeHne YCTPOCTBA - BEPTUKA/IbHOE.

YpaaneHne KOAMPOBOYHOM NAACTMHBI 419 NOBOPOTA YCTPOMCTBA 3anpeLLeHo.

4.2 MMopKnoveHUe U 3aluTa ceTm

¢ [Mpwv nogrntoueHnn 3-pasHoii cetv RiLine Compact Board o6sa3aTenbHO yyu-
TbIBaTb MapKUPOBKY BbIBOAOB KAeMM. ([3])

* BxoAbl HANPSAKEHWA MUTaHUA Lienu yrpaBaeHWA 1 YNpasAtoLLero Hanpaxe-
HWA UCMONb30BaThb C MOAYNAMM NUTaHWA cornacHo IEC 61131-2 (makc. 5 %
0OCTaTO4HOM Mynbcauum).

* Bo nsbemaHne MHAYKTUBHOrO MM EMKOCTHOIO BMAHUA MMMYJ/IbCHBIX MOMeX
Ha [UIHHble ynpaBnsloLme Kabean PeKOMEHAYETCA UCMO0/Ib30BaTh SKPaHU-
poBaHHble Kabenu.

NPEAYNPEHAEHUE: dneKTpo6e3onacHoCTb
ug Mpu noacoeanHeHUM NPOBOAOB MOA OAHOM KNEMMOW UCMOb30BaTb
TONBKO NpOoBOAA OAMHAKOBOrO CEYEHUA.

5. DyHKUMA

5.1 UHAuKaTOpbl cTaTyCca U AUarHOCTUKKU

YCTpOMCTBO BU3yasIM3npyeT PEXMMbI paGOTbl NPY NMOMOLLM HYETbIPEX CBETOAMO-
[10B.

ocne NPUNOKEHNUA HANPAKEHWA NUTAHUA LIENK YNpaBieHWA OAHOKPATHO 3aro-
paloTcs BCe CBETOAMO/bI B KAYECTBE NPOBEPKU CBETOANOA0B.

5.2 ®dyHKUMA AUArHOCTUKHU

Bnaropaps pasinyHbIM YHKLMUAM AUAarHOCTUKKU YCTPOWCTBO YrpaB/ieHNs ABuUra-
TeneM MOXeT pacrnosHaBaTb MHOTME BHYTPEHHWE, @ TaKKe W BHELHUE OLUIMGKK
(OLIMBKM NepUbEPUIHBIX YCTPOMCTB).

Mpu o6HapyHEeHHOW OLLUMBKE YCTPOMCTBO HAXOAUTCA B 6€30MacHOM OTH/IOYEH-
HOM COCTOSAHUM.

BHyTpeHHWe OWKnGKM He MOTyT 6UTb KBUTMPOBaHbI. OHM COXPaHAIOTCA B YCTPOW-
cTBe. Heobxoanm o6MeH ycTpoicTaa.

Mpy HaMuMK BHELLHEN OLIMBKK ANA BbIXOAa U3 6@30MacHOro OTK/IYEHHOrO Co-
CTOSIHUA TPEBYETCA KBUTUPOBAHWE OLIMGKM.

Mpu coobLeHnM cunoBas Lenb He NpepbiBaeTCA, KBUTMPOBaHWe He TpebyeTcs.
Mwuranue ceeTognoaa PWR curHanmaunpyeTt o Haamunm COoBLLEHNS.
MoscHeHue: A = cBeTOAMOA BbiK/O4EH / E = cBETOAMOA ropuT HenpepbiBHO / B =
cBeToauoa muraeT npu6a. 2 My (50:50) / Aut = aBToMmaTyeckuii / Man = pyyHoii /
Nm = HeBO3MO¥HO

Crartyc Onucanue PWR |[ERR |L [R|9 |9 |Hsu-
3e- |HKpac |Hen-|6 |5 |Tv-
ne- |wWbiii |Toiii |9 |9 |PoBa
HbIit 7 |6 |Hue

owu
6KH

BbIkn. MuTatowwee Hanpsaxe- A A A |A|O |1 |-

HWe oTCyTCTBYET
[oToB K pa6oTe | OneKTponuTaHue npea- | E A A |A|O0 |1 |-
YCMOTpEHO
MpuBog BKAto- | MycK NpoTuB YacoBoi | E A E |A[O |1 |-
YeH ctpenku (L)
Myck no yacosoli ctpen- | E A A |E|O |1 |-
Ke (R)
BHyTpeHHui BHyTpeHHAA ownbKa E E A [A|1 |0 |Hm
c6oin ycTpoiicTBa - TpebyeT-
CA 3aMeHa yCTpou-
cTBa

BHelwHWi c6oi | PYHKLMA 3aWuThbl ABUraTensa: ToK Asura-

B CUCTEME TenA 6onblue 3aaHHOro HOMUHa/ILHOTO TOKa

ynpasieHun [BUraTeNIA: BpeMa oxXNamaeHns nowwno (20

vnn B nepude- | MUH), Knacc cpabatbiBaHmsa 10A

PHIHBIX C60¥1 Npy BpaweHum E B E |A[1 |0 |Aut

YCTPOWCTBAX | npoTIB YacoBoi CTpen-

(Heo6xoau- K

::A:g:(;’ TexHue- C6oii npu Bpawerun no | E B A |E|1 |0 |Aut

oBcnywvBarus) | HACOBOM cTpenke

Mo ucteveHnn 2 MUHyT muraet "L" unmn "R"™:

BO3MOMHa MaHyaslbHas nepesarpyska

C6o¥i npu BpaLleHnn E B B [A|1 |0 |Man
NPOTMB YacoBOM CTpes-

K1

C6oWi npu Bpawerun no | E B A [B|1 |0 [Man
4acoBOW CTpe/ke

OwwnbKa npu BoccTa- |E B B |B|1 |0 |Man
HOBJIEHUM COCTOAHUA

cuctembl: KButnposa-

HWe BPY4HYI0 BO3MOMHO

Yepes 2 MUHYTbI

CummeTpua: O6aToka |E B A |A|1 |0 [Man
3NeKTpoaBUraTens oT-

NMHaloTCA Apyr oT Apyra

6onee yem Ha 33 %.

BnokuposaHue: Makc. usmepsaembli TOK

[BUraTeNIA NpeBbIlLIaeTCcA Ha NPOTAMEHWN 6o-

nee2c.

C6oii Npu BpaLLeHnn E B B [A|1 |0 |Man
NpOTMB 4acoBOM CTpes-

K1

C6oii npu BpaweHum no | E B A |B|1 |0 |Man
4acoBoOW CTpesKe

CooblueHve Coob6LeHre Npy UMetoLeMca ynpassato-

(cvnoBas Lenb | Wem curHane:

He npepbiBaeT- |- He xBaTaeT 2 unu 6onee a3

cA) - He NMOAKJII0YEH MOTOP

- TOK fiBUraTesisl Kak MMHUMYM Ha fBYX (asax

> 2 C HME MUHUMaNbHOrO 33/1aBaemoro 3Ha-

YeHua

CoobuieHne npuspa- |B B E [A|1 |0 |Aut
LLIEHWM MPOTMB YacoBOM

CTpenku

Coobuienve npuspa- |B B A |E[1 |0 |Aut
LLEHMM MO YACOBOM

cTpesike

Motor kontrol cihazi, y6n degistirme fonksiyonlu hibrit
motor yol verici

Aynintili bilgilere www.rittal com adresindeki ilgili tiriine yonelik dékiimantas-
yon iizerinden ulagabilirsiniz.

1. Giivenlik yonetmelikleri/montaj talimatlan

¢ Cihaz tizerinde ¢alisma yaparken, ulusal giivenlik ve kaza énleme talimatlarina
uyun.

* Bu guvenlik ydnetmeliklerini ihlal etmek 6lime, ciddi personel yaralanmalarina
veya ekipman hasarina sebep olabilir.

+  Uriin dokiimanlarini emniyetli bir yerde saklayin.

¢ "Otomatik RESET" ¢alistirma modunu kullaniyorsaniz, siiriici soguma siiresi
tamamlandiktan sonra yeniden calisir - eger halen bir kontrol sinyali varsa. So-
guma suresi 20 dakikadir.

» Cihazi montaj talimatlarinda belirtilen talimatlara gére takin. Cihaz igindeki dev-
relere erigime izin verilmez.

¢ Cihaz agilmamali veya degistirilmemelidir. Cihazi kendiniz tamir etmeyin, ayni-
siyla degistirin. Onanimlar sadece Uretici tarafindan yapilir. Uretici kurallara ay-
ki kullanimdan kaynaklanan hasardan sorumlu degildir.

* Guvenlikle ilgili verilere bu dokimantasyondan ve sertifikalardan ulasabilirsiniz.

e Suricl acildiginda veya kapatildiginda cihaz tim fonksiyonlar igin bir diyagnos-
tik yratdr. Aynica, ilgili standartlar iyi bilen bir elektrik teknisyeni veya bir uzman
tarafindan "Motor korumasi" emniyet fonksiyonu testi yapabilir. Bu test i¢in, sii-
rlici ters veya ileri yonde déniis moduna ¢alismali ve bir iletkendeki akim akigi
kesilmis olmalidir (6rnegin, L1 veya L3 fazindaki bir sigorta sékulerek). Motor
kontrol cihazi bunun ardindan siriiciyii 1,5...2 sn. icerisinde devreden cikarir.
Ters ve ileri ydnde ¢alismaya yénelik LED'ler séner, ERR LED'i yanar ve yanit
cikisi ayarlanir.

* Yalnizca EN 50178/VDE 0160 (SELV / PELV) standardina uygun giivenli yaliti-
ma ve SELV/PELYV gerilime sahip gli¢ kaynagi Uniteleri kullanin. Bu sayede, pri-
mer ve sekonder taraflar arasinda kisa devre olugsmasi 6nlenir.

Uygulama alani

* Bucihaz A ortami (endustri) igin tasarlanmis bir Griindir. Sinif B (evsel kullanim)
ortamlarinda kullanildiginda istenmeyen radyo girisimlerine sebep olabilir. Bu
durumda kullanicinin gerekli 6nlemleri aimasi gerekebilir.

2. Kisa tanim

Yon degistirme fonksiyonlu ve akim denetlemeli 3 fazli motor kontrol cihazi agsagi-
daki islevleri sunar.

— lleri galisma

— Ters ¢alisma

— Motor agin yiiklenme korumasi rélesi

- Kisa devre korumasi

Dahili kilitleme devresi ve ylik kablolamasi sayesinde gerekli kablolama miktari mi-
nimuma iner.

Cihaz yalnizca 3 fazli motorlarla kombine olarak kullanilabilir.

W

. Baglanti, isletim ve gosterge elemanlari ([1])
Giris: Kontrol besleme gerilimi
Kontrol gerilimi beslemesi ve ileri yonde/ters calisma igin referans noktasi
Kontrol girisi: ileriye/geriye calisma
Onaylanan girisler MAN, RES, AUT
Bilgilendirme kontagi
Nominal akim parametre ayari igin potansiyometre
PWR LED'i: Kontrol besleme gerilimi
ERR LED'i: hata durumu géstergesi
9 L LED': Geriye ¢alisma
10 R LED'i: ileriye calisma
11 Reset/ayarlama digmesi
12 3 fazl ¢ikis gerilimi
13 Sigorta bdlmesi
14 Kilitteme mandall
15 Bir RiLine Compact devre kartina baglanti igin anahtar yatagi
16 3 fazl giris gerilimi icin kontak yaylari

ONOOGARON =

4. Baglanti talimatlan
UYARI: Elektrik carpmasiyla hayati tehlike!
Uzerinde gerilim olan cihazda asla galisma yapmayin.
4.1 Montaj ([3])
¢ Motor kontrol cihazini RiLine Compact devre kartina takin.
3 fazli sebeke ile baglanti, entegre cihaz kontaklar Gizerinden otomatik olarak
kurulur.
Cihazin dikey olarak monte edilmesi gerekir.
Kodlama tirnaginin cihazin dénduriimesi igin sokllmesine izin verilmez.
4.2 Sebeke baglantisi ve hat koruma
¢ 3fazli RiLine Compact devre kartini bagliyorken, faz iliskisine uyulmasi blyutk
6nem tagir. (3])
» Kontrol besleme gerilimi ve kontrol gerilimi girisleri IEC 61131-2 standardina
uygun gi¢ kaynagi moddilleri ile beslenmelidir (artik dalgalanma maks. % 5).
¢ Uzun kontrol kablolarinin kullanildi§i yerlerde gurilta salinimlarinin endiiktif ve
kapasitif gecislerine engel olmak igin, ekranl iletkenler kullanilmasini tavsiye
ederiz.
NOT: Elektriksel giivenlik
U@ Bir terminal noktasina sadece ayni iletken kesitine sahip iletkenleri baglayn.

5. Fonksiyon

5.1 Durum ve diyagnostik gostergeleri

Cihaz galisma durumunu toplam dért LED ile gorsellestirir.

Kontrol besleme gerilimi uygulandiktan sonra, tim LED'ler bir LED testi olarak bir
kez yanarlar.

5.2 Taniiglevi

Motor kontrol cihazi, gesitli ariza tani iglevleri sayesinde birgok dahili ve harici ha-
tay1 (cevre birim hatalari) tespit edebilir.

Bir hata tespit edildiginde, cihaz glivenli kapatma durumuna geger.

Dahili hatalar i¢in alindi bildirimi yapilamaz. Bunlar cihaza kaydedilirler. Cihazin de-
gistiriimesi gerekmez.

Harici hatalarda, glivenli kapatma durumundan gikmak i¢in hatanin onaylanmasi
gerekir.

Bir mesaj verildiginde, gii¢ yolu acik kalir; mesajin onaylanmasi gerekmez.

Yanip sonen PWR LED'i bir mesaji gosterir.

Aciklama: A = LED kapali / E = LED devamli yaniyor / B = LED yakl. 2 Hz (50:50)
ile yanip séniiyor / Aut = Otomatik / Man = Mantiel / Nm = Mimkin degil

Durum Tanim PWR [ERR |L |[R|9 |9 |Hata
Yesil |[Kir- |San |6 |5 |ona-
mizi 9 |9 |y
7|6
KAPALI Besleme gerilimi mevcut | A A A [A0 |1 |-
degil
Calismaya hazir | Besleme gerilimi mevcut | E A A A0 |1 |-
Sirlict agik Ters calisma (L) E A E |A[O |1 |-
ileri galisma (R) E A A |E|O [1 |-
Dahili hata Dahili cihaz hatasi - ci- |E E A |A[1 |0 [Nm
hazin degistirilmesi
gerekir
Kontrol tnitesi | Motor koruma iglevi: Motor akimi nominal
ve I/O cihazla- | motor akimi spesifikasyonundan daha yiiksek:
rinda harici hata | soguma siiresi (20 dak), tetikleme sinifi 10 A
(bakim gereksi- [Ters calisma esnasinda | E B E A1 [0 [Aut
nimi) hata olugtu
ileri galigma esnasinda | E B A |E[1 |0 |Aut
hata olustu
2 dakika sonra, "L" veya "R" yanip s6éner: ma-
nuel reset yapilabilir
Ters calisma esnasinda | E B B |[A[1 |0 |Man
hata olustu
leri galigma esnasinda | E B A [B|1 [0 [Man
hata olustu
Sistem tarihi giincelle- | E B B |[B|1 |0 |Man
nirken hata olustu: 2
dk sonra mantiel dogru-
lama mimkiin.
Simetri: iki motor akmi |E B A |Al1 |0 [Man
arasindaki fark % 33'ten
fazla.
Blokaj: Olclilebilen maksimum motor akimi de-
geri 2 sn'den daha uzun bir siire gegildi.
Ters calisma esnasinda | E B B |[A[1 |0 |Man
hata olustu
ileri calisma esnasinda | E B A |B|1 |0 [Man
hata olustu
Mesaj (guic yolu | Kontrol sinyali beklemede olan mesaj:
acik kalir) - 2 veya daha fazla faz kayip
- Bir motor bagl degil
- Motor akimi en az iki fazda > 2 sn ayarlanabi-
len minimum akim degerinin altinda
Ters galisma esnasinda | B B E |A|1 |0 |Aut
mesaj
ileri galisma esnasinda | B B A |E|1 |0 |Aut
mesaj
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PYCCHHWUHN PYCCHHWUH TURKCE TURKCE

HKBuTUpOBaHue OWHn6KU 6.3 TMMopKntoyeHUe BCNoMoraTesibHbIX pese Hata__onay| N ) 7. Calisma egrisi ([5] - [6]) Code Nominal current [mA]
BpyuHylo (KHOMKa nepesarpy3ku Reset) BcnomoratenbHble pene Ans ynpaBneHna BHELUHUMW TOPMO3HLIMU MEXaHN3- Maniiel (reset digmesi) Zayiflama ve agma karakteristigine yonelik ayrintili bilgilere www.rittal com adre- PWRIERR| L | R 9635.400 9635.410 | 9635.420
Haxatb KHoMKy nepesarpysku (Reset) Ha nepeaHeit naHenn ycTponcTea. Mamu unm o6paTHoi ceAau, Hanpumep, ¢ NJIK nogkodaTh K pasbemam 4T2 N Litfen cihazin éniinde bulunan digmeye basin. sindeki ilgili Griine yonelik kullanim talimatlarindan ulasabilirsiniz. 75' 18.0 1 60
Mpu HaaT1K KHOMKK copoca Bonee 2 CeKyHf, YCTPOMCTBO ONATL NEPEXOAUT B YCTAHOBKM. Sifirama tusuna 2 s'den (yaklasik) daha fazla bir sitire basildiginda, cihaz hata du- | Viik akimi A 0 0 010 S
cocTosHue c60os. r rumuna geri déner. L Uk akimi [ ]‘ ) 0|0 )0]1 110 250 2000
TPV HaMATUM KHOMKY Nepesarpyaku Reset Aonblue 6 ¢ ycTpoiicTeo nepexoguts £+ | PAGUK M3MeHeHun XapaKTepucTuK (B1- [8) L Reset digmesine 6 sn'den daha fazla bir siire basildiginda, cihaz "Parametre be- A = Ortam sicakiigi [°C] olol1]o 145 410 2500
paboumii pexmm "MapameTpupoBaHme”. C nononHuTenbHoM MchopmaLﬁmem 1o Teme "YxyALIeHNe XapaKTePUCTUK" M "Xa-  jirleme" moduna geger. ts = Gig rayi sicakhigi [° C] 0 011 180 560 3000
BpyUHYI0 (TOYKA AUCTAHLMOHHOIO KBUTUPOBAHMS) PaKTEPUCTHHA CPAGATLIBAHNA" MOMHO O3HAKOMMTLCH B MHCTPYKUMM M0 3KCMY-  Manijel (uzaktan onay noktast) [ ] = 20 mm araile dizilir 0 1100 215 710 3500
EOAI—(I’I}OHMTb KHOMKY (aaxﬁma»oumﬂ KOHTaKT) MeXay KﬂeM!JI;MM MAN M6RES. araunm1 KOHKPETHOrO U3/e/INA N0 afpecy www.rittal.com. mﬁm ile_e RES ktl)gmen_sl_(fe{(i arasina b_ir %i_llgmz_l(N/O lgpntak) bagkllaylp. Vaklask2 [2) = Bosluksuz dizilir 0 1 0 |1 250 870 4000
aK TONbKO Ha BXxoje pacno3HaeTca NONOHUTE IbHbIM (PPOHT, cpabaTbl- I = TokK Harpy3aku [A] giriginde bir pozitif kenar tespit edilir edilmez bir onay tetiklenir. Yaklagik 2 sn ) 1 1 0 285 1020 4500
BaET KBUTMPOBaHKe. ECAM No MCTeeHN NPUN. 2 C He PACNIO3HAETCA OTpHUa: ¢, = Tewmneparypa oKpysaioLieii cpeas! [°C] sonra bir negatif kenar tespit edilmezse, cihaz degistirme sonrasi bir hata durumu 8. UL (SCCR) uyarinca sigorta korumasi ([7]) 8 11 1 320 1170 5000
TeNbHbIM PPOHT, yCTPOMCTBO CHOBA NEPEXOAUT B COCTOSIHME COOS, TaK KaK He Uc- tg = Temn-pa, o6luas TOKONPOBOAALLAR WHHa [° C] adapte gder veya onay devresinde bir hata olustu demekiir. Cihaz |SCCR |U, Sigorta F1 Sigorta F2 Koordi- 1 0 o o 355 1330 5500
HJ/l04aeTCA BO3MOKHOCTb MaHUMYIMPOBaHUA UK HaJIM4USA HEUCTIPABHOCTH B o = YCTAHOBKA B DA C NDOMENYTHOM 20 MM Otomatik boyut- nasyon REEE 390 1480 5000
Leny KBUTUPOBaHMA. PAA C NP Y RES ve AUT klemensleri arasinda bir elekirik baglantisi kurun. lan tipi 1
ABTOMaTUYECKU (2] = YCTaHOB/IeHb! B PsiA 6€3 MPOMeMyTHOB Motor korumasi tetiklendikten ve arkasindan sogutma gergeklestiginde, cihaz bir 1 01110 425 1630 6500
Cosna]b S/IEHTPUYECKOE CoeaMHEHNe Mexay Knemmamu RES u AUT. 8. 3awmra cornacHo UL (SCCR) () otomatik onaylama gergeklestirir. g,g :/ 5kA 500V |20 ARK5 ys;i)%]ﬂsgvm 1 1 0 (1) 1 260 1790 7000
YCTPOCTBO NPOU3BOAT ABTOMATUHECKOE KBUTUPOBAHHE NOC/e CpabaTbiBaHms Reset gerilimi RES klemensi iizerinden saglanir. { (16 A) 1 1 0 95 1940 7500
YCTPOWCTBA 3alLUMTbl ABUraTeNA M NOC/IeAYIOLEro OXIamAeHHA. Pas- SCCR |U, MpepoxpaHu- MpeaoxpaHu- HpeHTn- Nominal kontrol besleme gerilimi 24 V DC olan tiplerde, bu 24 V DC'dir. 1 110 |1 530 2090 8000
Knemma RES NpeoCTaBNfeT HanpsiKeHue AR nepesarpysku. mep Tenb F1 Tenb F2 tbuual.vm- . 100kA [500V |30AClassdJ/ Mersen 1 1 1 1 ]0 565 2250 8500
TpK pacyeTHOM HaNPAMKEHM NUTaHWA LeNK yripasneHns B 24 B DC -sTo | YCTPOM ool ISy MAN: B ae AT e i i ga sahi Class CC FR10GR69V16 11111 600 2400 9000
24 BDC. cTBa Knacc MAN; RES ve AUT klemenslerine yalnizca maksimum 30 m uzunluga sahip (16 A)
iletkenler baglayin. - i N
BHUMAHME: MospemaeHue yeTpoiicTsa giﬁ/ 5 KA 500B |20 ARK5 I\FIIF?:s(,)eGnF‘69\/1 6 1 Geri bildiri 100 kA |500V I;g(l;efuse CCM 1
U%’ MoacoeanHaTb K knemmam MAN, RES, AUT TO/IbKO NPOBOAHUKM, ANMHA ’ eri biicirim @ A 200
oo o mhebolaeT 30 M ’ (16 A) Cihaz bir hata tespit ettiginde veya bir mesaj gosterdiginde, yanit rolesi anahtarla- [g5A  |5kA  |500V |20 A RK5 Mersen 1 2, \ } } }
06 HOTOPbIX HE MPEBbILIAST 30 M. 100KA |500B |30AClassJ/ Mersen 1 nir, yani, N/O kontagi kapanlrvﬂeyaAN/C kontagl acilir. Budavranig bir motor koruma FR10GR69V20 1100 \‘ |>45A=>t<2s=—
Harf :;:::o(;z::;ﬁcmo 06HapyXMUBAET OLUMBKY UM CUrHANU3UPYET COOBLLE- Class CC ::1%12)6 RE9V16 :n; ht:;::;:::: t:;:::;ug : _r(:\:i?:‘?:::e;:ﬁ;”: ?/:Idlr' (20A) 50 \\ L
HWe, cpabaTbiBaeT pesie 06paTHOM CBA3M, T.e. 3aMblKaeTCA 3aMblKalOLLMIA KOH- - .' Cihaz "P. wrelendirme” mod | kY . ¢ dig ) » 100kA 500V |30AClassJ/ Mersen 1 38 N
TaKT WM PasMbIKAETCA Pa3MbIKAIOLMIA KOHTAKT. TaKoM NPUHLMN A4eHCTBUA CO- 100KA |500B |- Littlefuse 1 g i haZI aramef rle in Ilrme mOY un‘f:V\rlr:LEIIZ;?J L:E'}sl? igmesine 6 sn'den Class CC FR10GR69V20 \\\ y—
OTBETCTBYET 3aLMTHOMY BbIK/IIOYATENI0 UK PeNle 3aluTbl 3/1eKTPOABUraTens. CCMR30 b 2 a'uzkt)ml_slurey e ZS' ! tuél_’f" e§|d| | ! 'L Kez y;mlp Sgge:_lED'l " (20A) 10 —~ 9
5.3 MapameTpUpPOBaHME - HACTPOIKA HOMUHA/ILHOTO TOKa 65A |5KA  |500B |20 ARKS ’;A:;SO%]RGQVZO 1 zas;a'gn:bri? 093';?:;:;’8 lli!;a;?:learrmo ardan ayirmak igin, bu modda er her 100kA [500V |- I;:tstgefuse cCcM- |1 5
° HaVHMMaTb THOHKY nepesarpyaKM" Rl;set 'U'OIJbLue 6¢, HTogn\:;vnRepemm B paco- (20 A) * Nominal siriicti akimini 240° potansiyometresi ile ayarlayin. Nominal akim 16 N - N :2; “: Max
m;z pexum "MapameTpupoBaHme”. 3eeHbiii CBETOAMOA, MUFHET OAMH 100 wA 15008 130 A Class 7 Mersen 1 kademede tanimlanir. Ayarlanan akim dért LED ile gésterilir. ([&]) Eoorgfnasyon tipi 1= S{;temkkoruma& 1 0= C'?SS 10A §\
pas. M " Class CC FR10GR69V20 + Bu degeri yeniden reset digmesine basarak kaydedin (veri belleginin ugucu ol-  "-°r@nasyon tipi2 = cihaz korumasi ©=Min T
[nA OTMUMA OT APYTMX PaBoymnx COCTOAHMIA B permrMe paboTs “MapameTpupo- 0.5 L L
BaHWe" CBETO (20A) mayan alanina). 9. UL notlari ™ 2 4 7 1
AMOZbI OTHIOYAIOTCA Ha 0,3 C C UHTEpBaIOM B 2 C. « Avarlanmis olan akimi 3 sn siire ile gdstermek icin. reset diigmesine 2 sn'den 3 5 6 8 9 0
« C NOMOLLpIO 240°-OTEHUMOMETPA HACTPOM TS HOMUHA/BHBIN TOK MPUBOAA. 100 KA |500B |- Littlefuse 1 dya anmig olan akimi 3 sn sure lle gostermex i¢in, reset dugmesine < snden UYARI: Elektrik soku ve yangin tehlikesi I
- aha fazla (ve 6 sn'den az) bir siire basin. Bu iglevin miimkiin olmasi i6in 1) ci- - . . -
HacTpo#ika HOMWHaILHOro TOKa NpoucxoauT 16-cTyneHyaTo. YeTbipe cBeTO- CCMR30 h N - h . N Bransman devresi koruma devresinin agilmasi, hatall bir akimin kesintiye |/|N
o o at etkinlestiriimemis olmali ve 2) cihazda bir hata olmamalidir. gratidid 2 ko abili
[Moaa oToGparatoT 3a4aHHbIi HOMUHaIbHBIM TOK. ([4]) MBEHTUGUHALMOHHBIN KNACC 1 = 3aluTa CHCTEMbI ugratildigini goster[yor olabi r. - L
*  COXpaHWUTb 3HaYeHWe NOBTOPHLIM HaXaTHEM KHOMKM NepesarpyaHu Reset o _ " 6. Uygulama notlari Yangin veya elektrik soku tehlikesini dgirmek icin, kontroloriin akim tagi-
i NneHTUBUKAUMONHBIA KNace 2 = sawTa yeTpoiicTsa yan parcalari ve diger komponentleri incelenmeli ve hasarliysa yenisiyle de-
(sHeproHesaBuc1Man YacTb 3aMoMUHaIOLLEro YCTPOHCTBA). 9. Yuasanma UL Bir motor kontrol ediliyorken kontrol besleme geriliminin kapatimasi, her Gistirimelidir
* [pu HaxaTUM KHOMKK Nnepesarpy3ku Reset 6onee 2 ¢ (HO MeHee 6 ), Ha npo- . Ii‘ zaman kontrol cihazinin motorunda aginmaya sebep olur. . - . e - .
TAMEHUU 3 ¢ oToBparKaeTCA 3afaHHbli TOK. ATa GyHKUMA BOSMOMKHA TONBKO OCTOPOHHO: OnacHOCTb 3/IEKTPUYECKOTO YAapa U noxapa 6.1 Simetri algilama 'sl':ggw;gla;g:ﬁ?klp edilmemes; Glum, ciddiyaralanma veya ekipman zararina
cnyyae, ec/iv 1) ycTPOMCTBO He 3afeCTBOBaHO, 2) He UMeeTcs c6oel 7 7 - : t=20°C
;CTI;)):FICTBG /M 1) yeTpOFiCTBO H AGTCTBOBAHO, 2) He MMeeTCA 88 S;:f:g:"_le :a:":;:sgc_%zpolﬁff OTBETBUTE/ILHOM MHUN MOMET YKASLI-  yotor akimlan L1 ve L3 fazlarinda Olculir ve simetri denetimi yapilir. NOT T T TS == t,=40°C
: pep T . Motor akimlarinda % 33'ten daha fazla sapma olursa, motor 2 dakika igerisinde ka- e - " . s -
6. YKa3aH1A N0 NPUMEHEHNIO [AnA ymeHbLUEHNA ONacHOCTM NoXapa UK 3/1IEKTPUHECHOTO yaapa HyHHO panir. Bir dli§u!( gerlllm, sinirl enerji, yalitiimig glic kaynagr" ile kullanmak igin en B
npoBepuUTb TOKOBEAYLME AeTann U Apyrine KOMNOHEHTbI KOHTpo11epa n Motor akimlaninda % 67'den daha fazla sapma olursa (6. faz hatasi), motor 2 sa- az 75A C I(%Inuorjaylanmlgbaklr teller Iﬁu}lanln. . L > —-—-— 1,260 °C
@ OTH/It04EHNE HaNPSKEHNSA NUTaHUSA Lienu YNPAB/ISHNA NPY BHNIO4EHHOM 3aMEHUTb UX B CNy4ae NOBPEHAEHHA. nive icinde kapanir. Cihaz; bir "dustik gerilimli, sinirli eneriili, yalitiimis gii¢ kaynagdi” ile kullanil- IL:9A<
NIeKTpoABuUraTesne Bcerga cefasaHo ¢ MUSHOCOM YCTpoWCTBa ynpasieHus Hecob6ntogeHne sTUX yKasaHWii MOKET NPUBECTU K CMEPTH, TAKENbIM vels ) panir. mak Uzere tasarlanmigtir.
Asuratenem. TpaBMam UM MaTeprabHoMy yiiepGy. 6.2 Frenli motor ) . el
6.1 PacniosHaBaHWe CUMMETpUM Frenli bir motor (baglanti motor terminal devre kartinda) bagl ise, 400 V AC fren 2/ u@ NOT - . . . R
ToKM SNEKTPOABMIATEN 3AMEPAIOTCA Ha hasax L1 1 L3 1 KOHTPOAUPYIOTCA Ha @ NPEAYNPERAEHWE T1 ve 6/T3 klemenslerine baglanmalidir. Bir 230 V AC fren 4/T2 klemenslerine ve 9635.xxx serisine ait tim motor kontrol cihazlarinin montaji; UL onayli, el |t
POA P ponmpy Ans npumererma ¢ "low voltage, limited energy, isolated power supply” “c-  motorun yildiz noktasina baglanmalidir. 9635.xxx serisi icin uygun ve bunlara ait belirtimler dahilinde kullanilabilecek a0 %0 100 1o 120
%”MM&TPMHHOCT"' 339% N0/1b30BaTh Me/HYyI0 NPOBO/KY C AOMYCKOM 1A MUH. 75 °C. NOT Universal BUS BAR sistemi montaj adaptérleri ile yapilabilir. t,[°C
PV OTHNIOHEHNI B TOKAX SNEKTPOABNraTeNIA B ° S/IBKTPOABUATE/b OTHINO- YCTpOICTBO paccumTaHo Ha npumeHeHue ¢ "low voltage, limited energy, u@ . . N . .
YaeTcA B TeYeHUe 2 MUHYT. isolated power supply" Motor akimi denetlemesini nominal fren akimi araciligiyla yikseltin. Bunu SCCR (tekli ve grup tesisatr)
TIpH OTKSIOHEHHH B TOKAX SNEKTPOABUIaTeNs B 67 % (HanpUMep, 06pbIB hasbi) . motor kontrol cihazinda uygun olarak, motor akimi 6lglimii sebepli herhangi = KA otkin Simatrik den daha fazl Py oird de kul —
3/1IeKTPOABMraTE b OTK/IOHAETCH B TEUEHME 2 CeKyHA. u@ NPEAYNPEMAEHUE bir hata mesaji bildiriimeyecek sekilde ayarlayin. uyguﬁ t;:' Z‘g‘; rFI(KaSrT;ﬁ']eI;I seigor?a ?kgériis::syz%' trigia){?ri}e Ilzoriﬁrgugunudaa%r;l!gil-n
6.2 3NIEKTPOABHMraTesb C TOPMOIHBIM MEXaHU3MOM Bce ycTpoiicTBa ynpasneHua asuratenem cepum 9635.xxx MSIl'-yT MOHTH- 6.3 Yardimei réle b?g“;lantnsn S . . . mum 5'00 VAC. ;
Mpy NOAKNIOYEHUN BNEKTPOABMIraTeNs C TOPMO3HbLIM MEXaHW3MOM (NoAKJIoHe- poBaTbCA Ha COBMECTUMbIX CEPTUPULIMPOBaHHBIX cornacHo UL yHuBep- Harici frenlerin kontroll veya alindi bildirimleri igin; 6rn. PLC'ye, sistemin 4T2 ve N —— . — -
HUE B LMTKE KNEMM 3/IeKTPOABMraTeNs) TOPMOSHOI MexaH1am Ha 400 B nepem. caslbHbIX LUMHHBIX aganTepax U paboTaTb B COOTBETCTBUM C UX Cneuudu- baglantilanina baglanmalidir. 100 kA etklr;_sgr;)eXl‘lj am?erdeng(a:ha faflzlgsmltdal?nmgyan bir dt(_ev_rizdgai kEIIanlm 6 fo207C
TOKa A0/KEH BbITb NOAK/IOYEH K pasbemam 2/T1 1 6/T3. TopMO3HOM MexaH1am HauuAMm. '5"1 uygun, :(r - 5S(I)r;)l '\/Vi)g sinifi sigorta (koordinasyon tipi 1) ile korun- Z
¢ nutaHnem 230 B nepem. ToKa fOMKeH GbiTb MOAK/IOHEH K pasbemy 4/T2 v Hy- SCCR = = ugunda maksimum - 34 i=24a L=40°C
NIeBOV TOUKE INEKTPOABMraTeNs. - (oTAENbHBIi W rpynrioaou MOHTa) — FLA [0,6 A (500 VAC)/2,4 A (500 V AC)/6,5 A (500 V AC) N : 3
NPELYNPEXAEHUE 0AXOAMUT ANA SNEKTPOLENeN C MaKCUMabHbIM CUMMETPUYHBLIM TOKOM 5 K i L =06A
u@ HoHTposb cyrHana Toka ABuraTesisi HeO6XOAMMO YBENNYUTL Ha 3HAYEeHUe oh¢. <5008, ¢ npeF‘OXpaF{MTenHMM 20 A wnacca RKS (Tvn koopanauui 1). ot 3 | pls=60°C
HOMMHaNILHOrO TOKa TOPMO3HOro MexaHuama. HacTpoiiTe ero cooTseT- MoaxoanT Ans aneKTpoLenei ¢ MaKCMMasbHbIM CUMMETPUYHBIM TOKOM 100 KA 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
CTBYIOLMM 06Pa3OM Ha yCTPOMCTBE YNpaB/eHNs ABUraTenem, YTobbl He ap¢. 1 < 500 B, ¢ npeaoxpanuTensmm 30 A kiacca CC (Tvn koopanHaumm 1). trcl
nocTynano cooblieHre 06 OLIMGKEe OT M3MEPEHUA TOKa ABUraTens. FLA ‘ 0,6 A (500 B AC)/2,4 A (500 B AC)/6,5 A (500 B AC)
3xF1
L e
L2y
L3 l l
TexHyeCHvE XapaKTepHCTHKH Teknik veriler ]
MuTaHue ycTpoicTBa Cihaz beslemesi a2 H axF2 HD
PacyeTHoe HanpsmeHne NMTaHua uenu ynpasneHnsa Ug Kontrol devresi nominal besleme gerilimi Ug 24V DC
[lnanasoH HanNpAXEHWA NUTaHWA Lieny ynpasneHusa Kontrol besleme gerilimi araligi 19,2V DC...30VDC 9635.400
HoMWHa/IbHbIM TOK MMTaHWA Lenk ynpasieHus g Nominal kf)rlutr.ol besleme akimi I 40 mA 9635.410 ggggz?g
Bxop ynpasnsiouiero curHana, cnpasa / cnesa Kontrol girisi sag/sol 9635.420 9635.420
HomuHanbHoe HanpsixeHure Lenu ynpasnennsa Ug Nominal aktivasyon gerilimi Ug 24V DC
HomuHanbHbIN TOK Lenu ynpasieHns Ig Nominal aktivasyon akimi Ic 5mA
Bpemsa oTH/Il04EHMA, TUNOBOE Tipik kapama suresi <30 ms
Bbixoa nepemMeH. TOKa AC cikisi
PacyeTHoe umnynbcHoe HanpsmeHue Uy Anam calisma gerilimi Vg 500V AC (50/60 Hz)
[lnanasoH TOKOBOW Harpy3ku cM. M3ameHeHre xap-k Yk akimi araligi calisma egrisine bakin ~ 75mA ...600mA/180mA ...2,4A/15A..9A 3 3
XapaKkTepucTtuka cpabatbiBaHus cornacHo MOK 60947-4-2 Acma karakteristigi IEC 60947-4-2 ile uyumlu Sinif 10A/ Sinif 10A / Sinif 10A PE PE

Bpems oxnaxaeHus

Bbixop, o6paTHOro curHana
CUrHasIbHbIW KOHTaKT
HommyTaumoHHasa cnocobHocTb cornacHo M3K 60947-5-1

ANA aBTOMaTMyecKoro cépoca  Soguma suresi
CurHan o6partHoi cBA3u: Cyxoi nepexiovalol i KoHTakt,  Geri besleme cikisi

otomatik reseticin 20 dk /20 dk / 20 dk
Onay: kayar degistirme kontagi, sinyal kontagi

Anahtarlama kapasitesi IEC 60947-5-1'e gore 3A(230V, AC15)
2A(24V,DC13)

06LMe XxapaKTEPUCTURN Genel veriler
MoOHTaHOe NoNoHEHNe BepTMKanbHo  Montaj pozisyonu dikey
MoHTam yCTaHOBKa B pAf, PACCTOAHME CM. Ha rpaduKe M3MEHEHWA XxapaKTepucTuk  Montaj yan yana dizilebilir, araliklandirma i¢in bkz. azalma

BWHTOBbIE 3aXUMbI
J/IMHa CHATMA N301ALMN
[wuanasoH pa6ounx Temnepatyp

WECTKWM / rnbkuii / AWG  Vidall baglanti Tek telli/cok tel/AWG 0,2 mm?®...2,5mm?/0,2mm?®...2,5mm?/24 ... 14
BuHTOBbIE 3a3KMMbl  Kablo soyma uzunlugu Vidall baglantt 8 mm
OkennyatauuaCobniogante Kpueble  Ortam sicaklik araligi IsletimZayiflamayi dikkate alin ~ -25°C ...70 °C
XpaHeHWe/TpaHCnopTUpoBKa Depolama/tasima  -40°C ... 80 °C
Paswmeps! LWL/ B/T OlgtlerW/H/D 22,5mm/160 mm/114,5 mm

PacyeTHOe HanpaxeHne n3onauum Nominal izolasyon gerilimi 500V
PacyeTHOe MNyIbCHOE HanpsAMXeHue Nominal darbe gerilimi 6 kV
M301AUMOHHBIE XapaKTePUCTUKN MEXAY YNPaBAAOLWMM BXOAHBIM U MUTAIOLLMM HaNpPAXKEHUEM, Lenbio Kontrol girisi ile kontrol besleme gerilimi arasindaki ve yardimci devreden ana devreye giden izolasyon
BCMOMOraTe/lbHOro TOKa Y CU/I0BOM 3NIEKTPUYECKOM LiENbIo karakteristikleri

BesonacHoe paspenenune (MOK 60947-1) npu paboyem HanpsxeHun < 300 B AC
BesonacHoe pasaenenune (EN 50178) npu paboyem HanpsaxeHun < 300 B nepem. Toka
Basoas usonauuna (MOK 60947-1) npu pabouem HanpsxeHnn 300 ... 500 B nepem. Toka Temel izolasyon (IEC 60947-1), 300 ... 500 V AC calisma gerilimi icin

BesonacHoe pa3aenexue (EN 50178) npu paboyem HanpseHun 300...500 B nepem. Toka Temel izolasyon (EN 50178), 300 ... 500 V AC calisma gerilimi icin

M301AUMOHHBIE XapaKTEPUCTUKN MEXAY YNPaBAAOLWMM BXOAHBIM U MUTAIOLLMM HaNPAKEHWEM U Lienbio Kontrol girisi ile yardimci devreye giden kontrol besleme gerilimi arasindaki izolasyon karakteristikleri
BCMoOMOraTe/lbHoro ToKa Yardimei devrede glvenli izolasyon (IEC 60947-1) <300V AC

BesonacHoe pa3genenune (MOK 60947-1) npu uenu BcromoraTesibHoro Toka < 300 B AC Yardimci devrede glvenli izolasyon (EN 50178) < 300V AC

BesonacHoe pasgenenune (EN 50178) npu uenv BcnomoratenbHoro Toka < 300 B nepem. Toka

<300V AC caligma gerilimi igin giivenli izolasyon (IEC 60947-1)
<300V AC calisma gerilimi igin giivenli izolasyon (EN 50178)

CTeneHb 3arpAsHeHns Kirlilik sinifi 2 ©2018 RITTAL GmbH & Co. KG
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Uktad sterowania silnikiem, hybrydowy rozrusznik sil-
nika z funkcja nawrotna

Dalsze informacje znalez¢ mozna w przynalezgcej do danego artykutu do-
kumentacji pod adresem internetowym www.rittal.com.

1. Ustalenia dotyczace bezpieczenstwa / Instrukcja instalacji

* Przy wszystkich pracach przy urzadzeniu nalezy przestrzegac krajowych prze-
piséw dotyczacych BHP.

* Nieprzestrzeganie przepiséw dotyczacych bezpieczernstwa moze skutkowac
$miercia, ciezkimi obrazeniami ciata, lub wysokimi szkodami rzeczowymi!

* Nalezy zachowa¢ dokumentacjg produktu.

Przy zastosowaniu trybu pracy ,automatyczny RESET", po uptywie czasu
schtadzania - o ile jeszcze wystepuje sygnat wysterowujgcy — naped zostanie
ponownie witgczony. Czas schtadzania wynosi 20 minut.

* Zamontowa¢ urzadzenie zgodnie ze wskazéwkami opisanymi w instrukcji
montazu. Ingerencja w obwody wewnatrz urzagdzenia jest niedozwolona.

¢ Otwieranie lub zmiany w urzadzeniu sa nie dozwolone. Nie wolno naprawia¢
urzgdzenia samodzielnie lecz nalezy wymieni¢ go na nowe. Napraw dokony-
wacé moze jedynie producent. Producent nie odpowiada za straty powstate na
skutek niewtasciwego postgpowania.

* Dane dotyczace techniki bezpieczenstwa funkcjonalnego zawarte sg w niniej-
szej dokumentacji oraz w certyfikatach.

* Urzadzenie podczas wigczania napedu lub w stanie wytaczonym przeprowa-
dza diagnostyke funkcji. Dodatkowo osoba wykwalifikowana (w zakresie elek-
trotechniki) lub specjalista zaznajomiony z odpowiednimi normami moze
przeprowadzi¢ kontrole funkcji bezpieczenstwa ,,Ochrona silnika”. W celu prze-
prowadzenia tego testu naped musi pracowac, wykonujac ruch w prawo lub w
lewo. Nalezy wtedy odcig¢ doptyw pradu w jednym z przewodoéw (np. przez
wyjecie bezpiecznika fazy L1 lub L3). Uktad sterowania silnikiem wytacza wte-
dy naped w ciggu 1,5-2 s. Kontrolki LED ruchu w lewo oraz ruchu w prawo ga-
sna, zapala sig kontrolka LED ERR, a wyjécie sygnatu zwrotnego zostaje
aktywowane.

* Nalezy uzywaé wytgcznie zasilaczy z bezpieczng separacjg z napigciem
SELV /PELV zgodnym z EN 50178 / VDE 0160 (SELV / PELV). Wykluczone
jest w nich zwarcie migdzy strong pierwotng a wtérna.

Zakres stosowania

* Jest to produkt przeznaczony dla srodowiska A (przemyst). W $rodowisku B
(gospodarstwo domowe) urzgdzenie to moze powodowac niepozadane zakto-
cenia radiowe. W takim przypadku uzytkownik moze by¢ zobowigzany do pod-
jecia odpowiednich dziatan.

2. Krotki opis

3-fazowe urzadzenie sterujace silnika z funkcja nawrotna i monitorowaniem pradu
udostepnia nastepujgce funkcje.

— Ruch w prawo

- Ruchwlewo

— Przekaznik zabezpieczajgcy silnika

- Zabezpieczenie zwarciowe

llo$¢ oprzewodowania jest redukowana do minimum przez wewnegtrzny zintegro-
wany ukfad blokowania i oprzewodowanie obcigzenia.

Urzadzenie wykorzystywaé mozna wytacznie z 3-fazowymi silnikami.

w

. Elementy przytaczeniowe, obstugowe i wskaznikowe ([1])
Wejscie: znamionowe napigcie sterowania
Punkt odniesienia napigcia zasilajgcego sterowania ruchu w prawo / w lewo
Wejscie sterujgce: ruch w prawo/lewo
Wejscia kwitujgce MAN, RES, AUT
Styki sygnatu zwrotnego
Potencjometr do parametryzacji prgdu znamionowego
LED PWR: znamionowe napigcie sterowania
LED ERR: wskaznik statusu — btad
9 LED L: ruchw lewo
10 LED R: ruch w prawo
11 Przycisk Reset/Set
12 3-fazowe napigcie wyjsciowe
13 Przegrodka zabezpieczajgca
14 tacznik ryglujacy
15 Nosek prowadzacy do zamocowanie na RiLine Compact Board
16 Sprezyny stykowe do 3-fazowego napigcia wejsciowego

ONOOOGAEWN =

4. Wskazowki dotyczace przytaczania
OSTRZEZENIE: zagrozenie zycia na skutek porazenia pradem elek-
trycznym!
Nigdy nie pracowaé przy przytozonym do urzadzenia napigciu.

4.1 Montaz ([3])

¢ Zatrzasng¢ urzadzenie sterujgce silnika na RiLine Compact Board.
Potagczenie z 3-fazowa siecig odbywa sig automatycznie za pomocg wbudowa-
nych stykéw urzadzenia.

Urzgdzenie montuje sig¢ w pozycji pionowej.

Usuwanie jezyczka kodujgcego w celu obrocenia urzgdzenia jest niedozwolone.

4.2 Przytacze do sieci i ochrona przewodu

* Przy przytaczaniu 3-fazowych RiLine Compact Board koniecznie uwzgledni¢
kat fazowy. ([3])

* Eksploatowa¢ wejscia znamionowego napigcia sterowania i napigcia steruja-
cego z modutami zasilania IEC- EN61131-2 (maks. 5% tetnienia szczatkowe-
go).

e Aby przy dtugich przewodach sterujgcych unikng¢ indukcyjnego lub pojemno-
$ciowego wprowadzania impulséw zaktdcajgcych, zalecamy stosowanie prze-
wodow ekranowanych.

UWAGA: bezpieczeristwo elektryczne
@ Do jednego punktu ztgczkowego podtaczac tylko przewody o takim samym
przekroju.

5. Funkcja

5.1 Wskazniki stanu i diagnostyczne

W sumie cztery kontrolki LED wskazujg stany robocze urzadzenia.

Po przytozeniu znamionowego napigcia sterowania zaswiecg sig raz wszystkie
diody LED jako test LED.

5.2 Funkcja diagnostyki

Za pomocg réznych funkcji diagnostycznych urzadzenie sterujgce silnika jest w
stanie rozpoznawac wiele wewnetrznych btedéw oraz btedéw zewngtrznych (bte-
dow w peryferii).

Przy rozpoznanym btedzie urzgdzenie znajduje si¢ w bezpiecznym wytagczonym
stanie.

Nie mozna potwierdzi¢ btedéw wewnetrznych. Zapisuja si¢ one w urzgdzeniu. Wy-
magana jest wymiana urzadzenia.

Przy btedach zewngtrznych do opuszczenia bezpiecznego wytgczonego stanu
wymagane jest skwitowanie btedu.

Przy komunikacie $ciezka przekazu mocy pozostaje wtagczona. Kwitowanie nie
jest koniczne.

Miganie kontrolki ,PWR” sygnalizuje obecno$é komunikatu.

Wyijasnienie: A = LED wytgczona/ E = LED swieci $wiattem ciggtym / B = LED
miga z ok. 2 Hz (50:50) / Aut = Automatycznie / Man = Recznie / Nm = Niemozliwe

Stan Opis PWR |ERR |L ‘ R|9 |9 |Kwi-
Zie- |Czer |Zotty |6 |5 [to-
lony |won 9 |9 |wani

y 7 |6 |e
bte-
dow

Wyt Brak napigcia zasilania | A A A |A0 |1 |-

Gotowy do pra- | Istnieje napiecie zasila- | E A A [A|0 |1 |-

cy nia

Naped wigczo- | Ruch w lewo (L) E A E |A[O |1 |-

ny Ruch w prawo (R) E A A [E[0 [1 |-

Btad wewnetrz- | Wewnetrzny btad urzg- |E E A [Al1 |0 |[Nm

ny dzenia - konieczna jest

wymiana urzadzenia

Btad zewnetrz- | Funkcja ochrony silnika: prad silnika jest

ny w wystero- | wigkszy niz wielko$¢ zadana znamionowego

waniu albo pradu silnika: trwa schtadzanie (20 min), klasa

peryferii (ko- wyzwalania 10 A

nieczno$c kon-  [sterka przy ruchu w E B E [A[1 [0 |Aut

serwacii) lewo

Usterka podczas ruchu |E B A [E|1 |0 [Aut
W prawo

Po uptywie 2 min miga ,L" lub ,R”: mozliwy

reczny reset

Usterka przy ruchu w E B B |[A{1 |0 |Man
lewo

Usterka podczas ruchu |E B A [B|1 [0 [Man
W prawo

Btad podczas przy- E B B |[B|1 |0 |Man
wracania stanu syste-

mu: reczne

potwierdzenie mozliwe

po 2 min

Symetria: oba prady sil- | E B A |Al1 |0 [Man
nika réznig sie od siebie

o ponad 33%.

Blokada: Maksymalny mierzony prad silnika

zostat przekroczony dtuzej niz2 s.

Usterka przy ruchu w E B B |[A[1 |0 |Man
lewo

Usterka podczas ruchu |E B A [B|1 [0 [Man
W prawo

Komunikat Komunikat przy przytozonym sygnale ste-

(ciezka prze- | rujgcym:

kazu mocy po- |- Brak 2 albo wigcej faz

zostaje - Nie jest podtaczony zaden silnik

wigczona) - Prad silnika w przynajmniej 2 fazach > 2 s po-

nizej minimalnej ustawianej wartosci pradu

Komunikat przy ruchuw | B B E |A|1 |0 |Aut
lewo

Komunikat przy ruchuw |B B A [E|1 |0 [Aut
prawo

Rittal GmbH & Co. KG
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-I 35745 Herborn
RITTAL Germany
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